
021 885 44 230kalasanati.comkalasanati_com

INVT Product Catalog GD200A model
کاتالوگ محصولات اینوت

https://www.kalasanati.com/
https://www.kalasanati.com/
https://www.kalasanati.com/
https://www.kalasanati.com/


2

فهرست مطالب
1----------------------------------------------------------------------------------------- مقدمه
درباره کالاصنعتی---------------------------------------------------------------------------------------------1

دپارتمان‌های تخصصی کالاصنعتی----------------------------------------------------------------------2

3-------------------------------------------------------------------------------- )Invt( درباره شرکت اینوت

محصولات شرکت اینوت-----------------------------------------------------------------------------------5

آنچه در این کاتالوگ میخوانید---------------------------------------------------------------------------6

برخی از مشخصات فنی----------------------------------------------------------------------------------11

12--------------------------------------------------------------------------------------- امکانات و ویژگی ها

قطع ایمن گشتاور یا Safe Torque Off چیست ؟-----------------------------------------------14

15-------------------------------------------------------------------------------------- نام گذاری و  کدینگ

17--------------------------------------- GD200A مشخصات فنی  و معرفی اینورتر اینوت سری
18------------------------------------------------------------------------------------- اجزاء و ساختار درایو 

سیم کشی مدار اصلی-------------------------------------------------------------------------------------19

19------------------------------------------------------------------------------------------------------------ دیاگرام مدار اصلی

ترمینال‌های مدار اصلی------------------------------------------------------------------------------------------------------20

24------------------------------------------------------------------------------------ سیم کشی مدار کنترل

دیاگرام مدار کنترل------------------------------------------------------------------------------------------------------------24

25-------------------------------------------------------------------------------------------------------- پایانه‌های مدار کنترل

28----------------------------------------------------------------------------------------- نمونه پلاک اینورتر

مشخصات کدینگ محصولات--------------------------------------------------------------------------28

مشخصات فنی اسمی------------------------------------------------------------------------------------29

مشخصات فنی اینورتر------------------------------------------------------------------------------------31

ساختار و عملکرد صفحه کلید--------------------------------------------------------------------------33

33-------------------------------------------------------------------------------------------------------------------- صفحه کلید

ابعاد صفحه کلید------------------------------------------------------------------------------------------36

38-------------------------------------------------------------------------------------------------------------------- صفحه کلید

ابعاد نصب--------------------------------------------------------------------------------------------------40

نصب دیواری-------------------------------------------------------------------------------------------------------------------40

نصب فلنجی-------------------------------------------------------------------------------------------------------------------43

نصب روی زمین---------------------------------------------------------------------------------------------------------------45

46-----------------------------------------------------GD200A راهنمای نصب اینورتر اینوت سری
47----------------------------------------------------------------------------------------- نصب و راه اندازی

https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt


3

47----------------------------------------------------------------------------- قدم اول: 11 نکته ضروری که باید بدانید!

48--------------------------------------------------------------------------------------------------- قدم دوم : نصب دستگاه

48--------------------------------------------------------------------------------------- قدم سوم : اتصال کابل‌های قدرت

قدم چهارم : اتصالات مدار کنترل-----------------------------------------------------------------------------------------49

قدم پنجم : کار با نمایشگر ) کیپد(---------------------------------------------------------------------------------------50

52------------------------------------------------------------------------------------- قدم ششم : تنظیم پارامتر‌های مهم

https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt


1

مقدمه

شــرکت کالا صنعتــی باهــدف ارائــه خدمــات بــه تولیدکننــدگان و کارخانه‌هــا در صنایــع مختلــف 

ــدازی شــد و توانســته  ــی در ســال  1381 راه ان ــاز دســتگاه‌های صنعت ــن کالاهــای موردنی در تأمی

ــد  ــاورد. تأمیــن کالای ســنگین مانن ــه دســت بی ــن مــدت ب ــادی را در ای موفقیــت و افتخــارات زی

الکتروموتــور، گیربکــس و پمــپ و خریــد ســنتی آن شــاید در نــگاه اول کار راحت‌تــری باشــد امــا 

ــا قیمــت مناســب، نحــوه  ــردن کالای مــورد نظــر ب ــدا ک ــد پی ــی مانن ــا چالش‌های ممکــن اســت ب

ارســال و پرداخــت مواجــه شــوید؛ کــه ایــن چالش‌هــا بــا خریــد از فروشــگاه کالا صنعتــی برطــرف 

ــزان از حجــم کاری  ــد چــه می ــی می‌توان ــد اینترنت ــه خری ــد شــد ک خواهــد شــد و متوجــه خواهی

شــما را کــم کنــد و در کوتاه‌تریــن زمــان ممکــن محصــول بــه دســت شــما می‌رســد. در واقــع کالا 

صنعتــی بــا حــذف واســطه‌ها، توانســته محصــول را مســتقیم بــه شــما برســاند کــه ایــن باعــث 

ــود. ــما می‌ش ــای ش ــش هزینه‌ه کاه

کالا صنعتــی افتخــار همــکاری بــا بســیاری از کارخانجــات بــزرگ، شــرکت‌های ســیمان، فــولادی 

پتروشــیمی و دســتگاه ســازی‌های سراســر کشــور را دارد. همچنیــن کالا صنعتــی بزرگ‌تریــن 

فروشــگاه تخصصــی در حــوزه تجهیــزات صنعتــی اســت و بــا ایجــاد دپارتمان‌هــای مختلــف 

تشــکیل شــده از متخصصیــن تحصیل‌کــرده در رشــته‌های مهندســی می‌توانــد مشــاوره حرفــه‌ای 

در زمینــه انتخــاب محصــول بــه مشــتریان ارائــه دهــد. مشــاوره تخصصــی و راهنمایــی در انتخــاب 

کالا یکــی از مهم‌تریــن مزیت‌هــای کالا صنعتــی بــوده و وجــه تمایــز آن بــا دیگــران اســت. مشــتریان 

ــری  ــاوت انتخــاب بهت ــن برندهــای متف ــد از بی ــت ویژگی‌هــای کامــل محصــول می‌توانن ــا دریاف ب

داشــته باشــند. 

در بــازار ســنتی، معمــولًا مشــاهده می‌شــود کــه بــه دلیــل رقابــت ضعیــف و ارائــه خدمــات بــه 

جامعــه مخاطــب کوچک‌تــر، شــرکت‌های نوپــا کــه شــروع بــه توســعه محصــولات و فناوری‌هــای 

ــع  ــازار حــذف می‌شــوند. در واق ــی، به‌ســرعت از ب ــت کاف ــدم حمای ــل ع ــه دلی ــد، ب ــد می‌کنن جدی

کالا صنعتــی بــا اضافه‌کــردن پنــل فروشــندگان، آمادگــی خــود را بــرای حمایــت از تولیدکننــدگان 

داخلــی اعــام مــی‌دارد و هــر تولیدکننــده‌ای می‌توانــد محصــولات خــود را در ســایت بــه فــروش 

برســاند. 

درباره کالاصنعتی

https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt


2

دپارتمــان الکتروموتــور: الکتروموتور‌تک‌فــاز - الکتروموتور‌ســه فــاز - الکتروموتــور ضد‌انفجــار 
الکتروموتــور ترمــزدار - موتــور کولــر - الکتروموتور‌تخــت - لــوازم جانبی‌الکتروموتــور

دپارتمــان گیربکــس: گیربکس‌حلزونــی - گیربکس‌هلیــکال - گیربکــس چهــار محــور  گیربکــس 
هلیــکال شــافت مســتقیم - گیربکــس بــول هلیــکال - گیربکــس ســه محــور - گیربکــس روســی 

- گیربکــس اکســترودر - گیربکــس بالابــر - گیربکــس جــک اســکرو - گیربکــس کتابــی 

پمپ‌دنــده‌ای   - پمپ‌اســتخری   - پمپ‌کشــاورزی   - پمپ‌خانگــی  پمــپ:  دپارتمــان 
پمپ‌لجن‌کــش - پمپ‌کفکــش - پمــپ ســیرکولاتور - پمپ‌جتــی - پمپ‌بشــقابی - پمپ‌شــناور  

پمــپ وکیــوم - پمــپ کارواش - پمــپ تزریــق - پمــپ کولــر - ســت کنتــرل و لــوازم جانبــی انــواع 

پمــپ - پمــپ دیافراگمــی-  پمــپ شــناور-  ســایدچنل - پمــپ مگنتــی - مونوپمــپ - موتــور دیــزل 

موتورپمــپ

دپارتمــان بــرق صنعتــی: موتــور ویبــره - ویبــره فلنــچ‌دار - اینورتــر ســه فــاز - اینورتــر تک‌فــاز 
اینورتــر آسانســور - کنتــرل PLC - تجهیــزات فرمــان و کلیدزنــی - کنتاکتــور 

دپارتمــان قطعــات صنعتــی:  بلبرینــگ چینــی - بلبرینــگ شــیار عمیــق بلبرینــگ خودتنظیــم 
دنــده‌ای  N-EUPEX کوپلینــگ  پلینــگ   - یاتاقــان   - رولبرینــگ کــروی   - بلبرینــگ کــف گــرد 

ــده ــده - مکن ــش - دمن ــی - هواک ــل پین ــگ می ــکی - کوپلین ــگ دیس ــه‌ای - کوپلین کوپلینگ‌لقم

دپارتمان‌های تخصصی کالاصنعتی

https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt


3

شــرکت INVT Electric Co., Ltd. که در ســال ۲۰۰۲ تأســیس گردیده، یکی از پیشــروان جهانی 

در ارائــه راهکارهــا و محصــولات حــوزه اتوماســیون صنعتــی و انــرژی بــرق بــه شــمار مــی‌رود. ایــن 

شــرکت امــروزه بــا بیــش از ۵۰۰۰ نفــر نیــروی انســانی، بیــش از ۵۰ شــعبه و ۹۰۰ شــریک تجــاری، 

شــبکه فــروش خــود را بــه بیــش از ۱۰۰ کشــور و منطقــه در سراســر جهــان گســترش داده اســت.

ــر رضایــت مشــتری، عملکردمحــوری، همــکاری  ــن ســازمان نظی ــر ارزش‌هــای بنیادی ــه ب ــا تکی ب

ــه محصــولات و خدمــات باکیفیــت، در  ــوآوری مســتمر، INVT همــواره در مســیر ارائ ــرد و ن برد-ب

راســتای افزایــش مزیــت رقابتــی مشــتریان خــود گام برداشــته اســت.

مزیت‌های رقابتی:
وســعت و ظرفیــت شــرکت: در ســال ۲۰۲۳، مجمــوع درآمــد شــرکت بــه ۴.۵۹ میلیــارد یــوان 
رســید کــه رشــد ســالانه‌ای معــادل ۱۲.۰۳٪ را نشــان می‌دهــد. ســود خالــص نیــز بــا رشــد ٪۳۵.۰۶ 

ــه ۵.۱۸۶  ــا رشــد ۶.۱۳٪ ب ــز ب ــت. دارایی‌هــای کل شــرکت نی ــش یاف ــوان افزای ــون ی ــه ۳۷۱ میلی ب

میلیــارد یــوان رســید. شــرکت INVT دارای ۴ پایــگاه اصلــی تولیــد و تحقیقاتــی، ۱۵ شــرکت تابعــه 

و بیــش از ۵۰۰۰ نیــروی انســانی می‌باشــد.

توانمنــدی تحقیــق و توســعه: ایــن شــرکت به‌عنــوان یــک شــرکت ملــی ســطح بــالای فنــاوری، 
عضــو برنامــه ملــی مشــعل و از تدوین‌کننــدگان اســتاندارد ملــی درایوهــای ولتــاژ پاییــن در چیــن 

شــناخته می‌شــود. INVT دارای گواهی‌نامه‌هــای معتبــر کیفیــت و آزمایشــگاه‌های تحقیقاتــی 

تأییدشــده توســط CNAS و TÜV-ACT آلمــان می‌باشــد. همچنیــن اغلــب محصــولات کلیــدی 

ایــن شــرکت دارای گواهــی‌ CE اروپــا هســتند. تــا پایــان ســال ۲۰۲۳، شــرکت موفــق بــه ثبــت ۱۵۳۸ 

اختــراع و ۲۸۳ حــق نرم‌افــزار شــده اســت.

)Invt( درباره شرکت اینوت

https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
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شــبکه گســترده بازاریابــی و خدمــات: شــرکت INVT بــا دارا بــودن ده‌هــا شــعبه و صدهــا مرکــز 
خدماتــی در ســطح جهــان و همــکاری بــا شــرکای معتبــر داخلــی و خارجــی، شــبکه‌ای گســترده و 

ــازار و ارائــه پشــتیبانی فنــی و خدمــات پــس از  منســجم بــرای پاســخ‌گویی ســریع بــه نیازهــای ب

فــروش باکیفیــت ایجــاد نمــوده اســت.

حوزه‌های فعالیت:
ــس  ــای فرکان ــه شــامل درایوه ــای یکپارچ ــه محصــولات و راهکاره ــی: ارائ ــیون صنعت اتوماس
متغیــر، سیســتم‌های ســروو، کنترلرهــای PLC، صفحــات لمســی HMI، سیســتم‌های کنتــرل 

آسانســور و راهکارهــای اینترنــت اشــیای صنعتــی. ایــن محصــولات در صنایعی همچون کمپرســور، 

بالابــر، پمــپ خورشــیدی، چــاپ و بســته‌بندی، الکترونیــک ۳C، باتری‌ســازی لیتیومــی، تجهیــزات 

نیمه‌هــادی، صنایــع دریایــی، فــولاد، نفــت و پتروشــیمی کاربــرد گســترده دارنــد.

منبــع تغذیــه و مراکــز داده: شــامل مراکــز داده مــاژولار، سیســتم‌های توزیــع بــرق، تجهیــزات 
کنتــرل دمــا، سیســتم‌های مانیتورینــگ هوشــمند و راهکارهــای جامــع کــه در صنایــع بانکــداری، 

ــرات، بهداشــت و انــرژی اســتفاده می‌شــوند. مخاب

خودروهــای الکتریکــی: ارائــه مجموعــه‌ کاملــی از راهکارهــا و تجهیــزات بــرای خودروهــای برقــی 
شــامل کنترلرهــای موتــور، سیســتم‌های تغذیــه داخلــی و شــارژرهای EV جهــت اســتفاده در 

وســایل نقلیــه تجــاری و ســواری.

ــدی و  ــه شــبکه، هیبری ــای متصــل ب ــواع اینورتره ــه ان ــرژی: ارائ ــازی ان ــیدی و ذخیره‌س خورش
مســتقل، همــراه بــا لــوازم جانبــی، ســامانه‌های مانیتورینــگ و پلتفرم‌هــای نگهــداری و بهره‌بــرداری، 

بــا تمرکــز بــر راهکارهــای انــرژی هوشــمند بــرای بازارهــای داخلــی و بین‌المللــی.

https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
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محصولات شرکت اینوت

)Low Voltage Drive( اینورترهای ولتاژ پایین
رنج گسترده درایوهای AC در کلاس‌های 220/400/690 ولت و 

2.0-3000kW گستره توانی

محصولات متنوع برای کاربردهای عمومی، سبک و سنگین در صنعت

درایوهای پیشرفته AC ویژه کاربردهای خاص

)Medium Voltage Drive( درایو ولتاژ متوسط
انجام تمامی مراحل طراحی، تولید و توسعه توسط کمپانی اینوت

بهره‌گیری از تکنولوژی و ماژول‌های پیشرفته

کنترل الکتروموتورهای MW سکون و آسنکرون

0.2-10MW 11 و توان نامیkV رنج انتخاب وسیع در کلاس ولتاژ

)Solar Pump Drive( درایو پمپ خورشیدی
امکان کنترل مستقیم آب توسط انرژی خورشیدی بدون نیاز به باتری

0.4-250kW در گستره توانی AC/DC ورودی

)IoT( مانیتورینگ ۲۴ ساعته از طریق اینترنت اشیاء

)Servo System( سیستم‌های سروو
سبد متنوعی از محصولات برای انواع سروو سیستم‌های رایج

0.1-55kW امکانات و قابلیت‌های حرکتی در رنج

درایوهای اختصاصی برای سیستم‌های حوزه رباتیک و صنایع بسته‌بندی

)Programmable Logic Controller - PLC( کنترلر منطقی قابل برنامه‌ریزی
تنوع در انتخاب برای مقاصد و کاربردهای گوناگون

ماژول‌ها و قابلیت‌های متنوع برای گسترش امکانات و قابلیت‌ها

ارتباطات صنعتی گسترده با پشتیبانی از انواع شبکه‌های صنعتی

Motion Control های فرمان‌پذیر و اختصاصی برای سیستم‌هایPLC

)Human-Machine Interface - HMI( واسط انسان-ماشین
نمایشگرهای متنوع و کیفیت‌بالا در اندازه‌های ۴.۳ تا ۱۵ اینچ

پیکربندی آسان و سریع با استفاده از کتابخانه‌های گرافیکی و صنایع گوناگون

پشتیبانی از انواع شبکه‌های صنعتی استاندارد

https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
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آنچه در این کاتالوگ میخوانید
اینورترهــای INVT یکــی از پیشــرفته‌ترین محصــولات در زمینــه کنتــرل موتورهــای الکتریکــی 

ــزا و ســاختار  ــی اج ــه معرف ــع، ب ــوگ جام ــن کاتال ــرژی هســتند. در ای و بهینه‌ســازی مصــرف ان

اینورترهــای INVT، مــدارات سیم‌کشــی اصلــی و کنتــرل اینورترهــا، مشــخصات فنــی، راهنمــای 

نصــب فارســی اینورتــر INVT و راهنمــای خطــا یابــی پرداخته‌ایــم. ایــن کاتالــوگ بــرای تمامــی 

مدل‌هــای اینورتــر INVT شــامل مدل‌هــای GD10، GD20، GD200A، GD350A، GD200L و 

GD270 طراحــی شــده و تمامــی اطلاعــات لازم بــرای نصــب، راه‌انــدازی و نگهــداری اینورترهــا را 

ــه می‌دهــد. ــل ارائ به‌طــور کام

شرکت اینوت )INVT( و تاریخچه آن
ــزات  ــد تجهی ــوان یکــی از پیشــگامان تولی ــن مســتقر اســت، به‌عن ــه در چی شــرکت INVT ک

الکتریکــی و سیســتم‌های کنتــرل الکتریکــی شــناخته می‌شــود. ایــن شــرکت بــا بیــش از دو 

ــا  ــر، به‌ویــژه اینورترهــای صنعتــی، محصــولات ب دهــه تجربــه در زمینــه طراحــی و تولیــد اینورت

کیفیــت بــالا و قیمــت مناســب تولیــد می‌کنــد کــه در صنایــع مختلــف از جملــه خودروســازی، 

ــد. ــرد دارن ــر کارب ــوع، و انرژی‌هــای تجدیدپذی ــه مطب ــی، تهوی ماشــین‌آلات صنعت

INVT اجزا و ساختار اینورترهای
اینورترهــای INVT از اجــزا و بخش‌هــای مختلفــی تشــکیل شــده‌اند کــه هرکــدام نقــش 

ــزا شــامل: ــن اج ــد. ای ــا می‌کنن ــه دســتگاه ایف ــرد بهین ــی در عملک مهم

واحــد کنتــرل )Control Unit(: ایــن بخــش از دســتگاه مســئول فرماندهــی سیســتم و تنظیم 

پارامترهــای مختلــف اینورتــر اســت. واحــد کنتــرل شــامل پردازنده‌هــا و الگوریتم‌هــای دیجیتــال 

اســت کــه مدیریــت و پــردازش ســیگنال‌های ورودی و خروجــی دســتگاه را انجــام می‌دهنــد.

واحــد قــدرت )Power Unit(: ایــن واحــد انــرژی ورودی را دریافــت کــرده و آن را بــه انــرژی 

مناســب بــرای موتــور تبدیــل می‌کنــد. ایــن بخــش شــامل مبدل‌هــای DC بــه AC و برعکــس 

اســت کــه توانایــی کنتــرل دقیــق جریــان و ولتــاژ را دارنــد.

مــدار فیلتــر و محافظــت )Filter and Protection Circuit(: بــرای کاهــش نویــز و محافظــت 

از دســتگاه در برابــر اضافــه بــار و اختــالات بــرق، مدارهــای فیلتــر و حفاظــت طراحــی شــده‌اند. 

ایــن بخــش باعــث افزایــش طــول عمــر دســتگاه و ایمنــی آن می‌شــود.

واحــد نمایشــگر )Display Unit(: ایــن واحــد اطلاعــات مربــوط بــه وضعیــت دســتگاه، ارورهــا 

و پارامترهــای عملکــردی را از طریــق نمایشــگرهای LCD یــا LED نشــان می‌دهــد و بــه کاربــران 

کمــک می‌کنــد تــا به‌راحتــی دســتگاه را کنتــرل کننــد.

INVT مدارات سیم‌کشی اصلی و کنترل اینورترهای
یکــی از جنبه‌هــای مهــم در نصــب و راه‌انــدازی اینورترهــای INVT، مــدارات سیم‌کشــی اصلــی 

و کنتــرل اســت. ایــن مــدارات بــه دو بخــش اصلــی تقســیم می‌شــوند:

مــدار سیم‌کشــی اصلــی )Main Wiring Circuit(: ایــن مــدار شــامل اتصال‌هــای بــرق اصلــی 

https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt


7

ــر  ــه ورودی اینورت ــه AC ب ــع تغذی ــدار، منب ــن م ــه اســت. در ای ــع تغذی ــور و مناب دســتگاه، موت

متصــل شــده و ســپس خروجــی اینورتــر بــه موتــور ارســال می‌شــود. ایــن بخــش از مــدار بــرای 

انتقــال تــوان الکتریکــی بــه موتــور و تأمیــن انــرژی مــورد نیــاز آن طراحــی شــده اســت.

مــدار سیم‌کشــی کنتــرل )Control Wiring Circuit(: مــدار کنتــرل اینورتــر وظیفــه تنظیــم و 

ــی از ترمینال‌هــای  ــن مــدار، ســیگنال‌های کنترل ــر عهــده دارد. در ای ــر را ب ــرل عملکــرد اینورت کنت

مختلــف ماننــد ورودی فرمــان، سنســورها، و ســایر دســتگاه‌های کنتــرل بــه اینورتــر ارســال 

ــان  ــال، ورودی‌هــای فرم ــوگ و دیجیت ــد شــامل ورودی‌هــای آنال ــدار می‌توان ــن م می‌شــوند. ای

ــد ســرعت،  ــردی مانن ــه پارامترهــای عملک ــوط ب ــن ورودی‌هــای مرب روشــن/خاموش و همچنی

گشــتاور و تنظیمــات دیگــر باشــد.

در کاتالــوگ فارســی اینورتــر INVT، تمــام جزئیــات سیم‌کشــی و نحوه اتصــال اجزا به‌طور دقیق 

و واضــح بیــان شــده اســت. ایــن اطلاعــات شــامل نمودارهــای سیم‌کشــی و دســتورالعمل‌های 

نصــب صحیــح دســتگاه‌ها بــرای اطمینــان از عملکــرد صحیــح و ایمنی اســت.

مشخصات فنی و نقشه‌های ابعادی
ــر  ــف اینورت ــق مدل‌هــای مختل ــی دقی ــوگ فارســی شــامل تمامــی مشــخصات فن ــن کاتال ای

INVT اســت. ایــن مشــخصات شــامل تــوان مصرفــی، رنــج ولتــاژ، جریــان، ســرعت، ظرفیــت و 

ــرای  ــا انتخــاب صحیحــی ب ویژگی‌هــای خــاص هــر مــدل اســت کــه بــه شــما کمــک می‌کنــد ت

ــرای نصــب صحیــح  پروژه‌هــای خــود داشــته باشــید. همچنیــن، نقشــه‌های ابعــادی دقیــق ب

ــی دســتگاه‌ها را  ــد به‌راحت ــران بتوانن ــا کارب ــده شــده اســت ت ــوگ گنجان ــن کاتال اینورترهــا در ای

نصــب کننــد.

INVT راهنمای نصب فارسی اینورتر
راهنمــای نصــب فارســی اینورتــر INVT بــه شــما کمــک می‌کنــد تــا اینورترهــای INVT را 

ــف نصــب دســتگاه،  ــا شــامل مراحــل مختل ــن راهنم ــد. ای ــدازی کنی به‌درســتی نصــب و راه‌ان

تنظیمــات اولیــه، کالیبراســیون و پیکربنــدی پارامترهــا اســت. بــا اســتفاده از ایــن راهنمــا، 

ــه آن  ــرد بهین ــرده و از کارک ــدازی ک ــح راه‌ان ــد سیســتم خــود را به‌طــور صحی ــی می‌توانی به‌راحت

بهره‌منــد شــوید.

INVT راهنمای خطا یابی فارسی اینورتر
در ایــن کاتالــوگ، بخــش مهمــی بــه راهنمــای خطــا یابــی فارســی اینورتــر INVT اختصــاص 

داده شــده اســت. در ایــن بخــش، ارورهــای رایــج اینورترهــا تشــخیص داده شــده و راه‌حل‌هــای 

دقیــق بــرای رفــع مشــکلات سیســتم ارائــه می‌شــود. ایــن اطلاعــات بــرای تکنســین‌ها و 

ــود عملکــرد  ــر و نگهــداری و بهب ــد اســت و باعــث کاهــش زمــان تعمی مهندســین بســیار مفی

می‌شــود. سیســتم‌ها 

کاربردهای اینورترهای INVT در صنایع مختلف
اینورترهــای INVT به‌طــور گســترده در صنایــع مختلــف از جملــه خودروســازی، تهویــه مطبوع، 

ماشــین‌آلات صنعتــی، انرژی‌هــای تجدیدپذیــر و پمپــاژ آب اســتفاده می‌شــوند. اینورترهــای 

https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
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INVT بــا توانایــی کنتــرل دقیــق ســرعت و گشــتاور موتــور، بــه کاهــش مصــرف انــرژی، بهبــود 

ــد. ــد دســتگاه‌ها کمــک می‌کنن عملکــرد سیســتم‌ها و افزایــش عمــر مفی

بارگــذاری کاتالــوگ اینورتــر INVT در ســایت کالاصنعتــی امــکان دسترســی ســریع و آســان بــه 

تمامــی اطلاعــات مربــوط بــه اینورترهــای INVT را بــرای کاربــران فراهــم می‌کنــد. ایــن کاتالــوگ 

به‌ویــژه بــرای افــرادی کــه قصــد خریــد اینورتــر دارنــد یــا به‌دنبــال اطلاعــات فنــی دقیــق و شــفاف 

از اینورترهــا هســتند، بســیار مفیــد خواهــد بــود. کاربــران می‌تواننــد بــه راحتــی بــه مشــخصات 

فنــی، نقشــه‌های ابعــادی، راهنمــای نصــب و راه‌انــدازی و همچنیــن اطلاعــات خطــا یابــی 

دسترســی پیــدا کننــد.

https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
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اینورتر چیست ؟
درایــو AC، اینورتــر، VSD، VFD همگــی بــه تجهیــزی الکترونیکــی گفتــه می‌شــود کــه وظیفــه آن 

کنتــرل ســرعت و گشــتاور الکتروموتورهــای AC اســت و در نتیجــه، کنتــرل لازم روی بارهایــی مثــل 

پمــپ، فــن، کمپرســور، نــوار نقالــه، ماشــین‌آلات دوار، ... صــورت می‌گیــرد.

مزایا استفاده از اینورتر :  	
افزایــش طــول عمــر - کاهــش هزینــه نگهــداری: کاهــش جریــان راه‌انــدازی باعــث کاهــش فشــار 

ــا  ــور ت ــرل تدریجــی ســرعت موت روی بلبرینگ‌هــا، کوپلینگ‌هــا و گیربکــس شــده و همچنیــن کنت

رســیدن بــه ســرعت نامــی باعــث کاهــش تنش‌هــای مکانیکــی تجهیــزات، افزایــش طــول عمــر و 

ــر و نگهــداری می‌گــردد. کاهــش هزینه‌هــای تعمی

کاهــش مصــرف انــرژی: کاهــش دور موتــور در ســرعت‌های پاییــن بــا اســتفاده از اینورتــر مصــرف 

انــرژی را کاهــش داده و دور الکتروموتــور نیــز ثابــت نخواهــد مانــد.

بهبــود فرآینــد تولیــد: بــا اســتفاده از اینورتــر، می‌تــوان به‌صــورت دقیــق ســرعت و گشــتاور مــورد 

نیــاز بــار را کنتــرل نمــوده و محصــول نهایــی کیفیــت و کارایــی بیشــتری خواهــد داشــت.
قبل از انتخاب اینورتر باید بدانید : 	

اســتفاده از اینورتــر در موتورهــای صنعتــی روش جدیــد و نوینــی نیســت. سالیان‌ســال اســت بــر 

اســاس تــوان مــورد نیــاز، جریــان و ســرعت موتور، اینورتر متناســب انتخاب می‌شــود. ولــی چنانچه 

اینورتــر به‌درســتی انتخــاب نشــود و ظرفیــت بالاتــر از نیــاز بــار باشــد، عــاوه بــر هزینه‌هــای اضافــی، 

 هــم مصــرف انــرژی بیشــتر شــده و هــم بــه دلیــل بــار کــم، اینورتــر لحظــه‌ای خامــوش می‌شــود.

نیازی به انتخاب اینورتر با ظرفیت اضافه برای بار اینورتر نخواهید داشت.

https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
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درایو‌های ولتاژ پایین Low Voltage در یک نگاه
برخی از مشخصات فنی

GD350A GD270A GD200A* GD27 GD20 GD10 مدل

3~/380V 15-3000kW 3~/380V 1.5-500kW 3~/380V 0.75-3000kW 1~/220V 0.4-2.2kW 1~/220V 0.2-2.2kW محدوده ولتاژ
و توان 

3~/690V 22-3000kW - - 3~/380V 0.75-7.5kW 3~/380V 0.75-2.2kW

150 % / 60 sec 110 % / 60 sec 150 % / 60 sec ظرفیت
اضافه بار 

180 % / 10 sec 150 % / 5 sec 180 % / 10 sec

0-600 Hz 0-3200 Hz 0-400 Hz فرکانس خروجی

2 / 6 1 / 4 1 / 8 1 / 5 1 / 4 1 / 5
 تعداد ورودی /

خروجی دیجیتال

1 / 2 0 / 1 1 / 1 0 / 1 0 / 1 ندارد
 تعداد ورودی /
خروجی پالس

1 / 2 2 / 2 2 / 2 1 / 2 2 / 2 1 / 1
 تعداد ورودی /
خروجی آنالوگ

2 2 2 2 2 1 تعداد خروجی رله

درصورت درخواست ندارد
 تعداد کارت افزایش

ترمینال

-10..50°C (above 40°C,derating is 1% / 1°C) -10..50°C (above 50°C, 
derating is 1% /1 °C) -10..50°C (above 40°C,derating is 1% / 1°C) دمای محل نصب

0..3000m (Above 1000m, derating is 1% / 100m)
 ارتفاع از دریا محل

نصب

Max 90% ROH
رطوبت محل نصب

* ملاک برای رنج‌های مختلف، استاندارد قید شده روی پلاک است.

https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
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امکانات و ویژگی ها

GD350A GD270A GD200A* GD27 GD20 GD10 مدل
به صورت استاندارد دارد V/F

روش‌های
به صورت استاندارد داردکنترلی  ندارد Vector Control

درصورت درخواست ندارد Close Loop Vector Control

درصورت درخواست   Master/Slave فقط
درصورت درخواست ندارد

Tension Control, Position Control,
Master/Slave

به صورت استاندارد دارد ندارد به صورت استاندارد دارد ندارد  (PM)کنترل موتور سنکرون

به صورت استاندارد دارد ندارد کنترل گشتاور

به صورت استاندارد دارد
 برای مدل‌هایی

 باتوان 4 کیلووات و
بالاتر

ندارد  (DC-Bus) قابلیت اشتراک

 برای مدل‌هایی
 باتوان37 کیلووات و

کمتر
ندارد

 برای مدل‌هایی
 باتوان 37 کیلووات

و کمتر

 به صورت استاندارد

دارد

 برای مدل‌هایی
 باتوان 37 کیلووات

و کمتر

 به صورت استاندارد

دارد
یونیت ترمز

 برای مدل‌هایی
 باتوان بین 18.5 تا

110 کیلووات
درصورت درخواست

 درصورت درخواست
 برای توان‌های بیشتر

از 45 کیلووات
ندارد

 برای مدل‌هایی
 باتوان بین 18.5 تا

 110 کیلووات
ندارد چوک DC هارمونیک

 درصورت درخواست
 برای مدل‌هایی

 باتوان 350 کیلووات
و بالاتر داخلی

درصورت درخواست

 درصورت درخواست
 برای مدل‌هایی

 باتوان 350 کیلووات
و بالاتر داخلی

درصورت درخواست چوک ورودی

به صورت استاندارد دارد درصورت درخواست
 برای مدل‌هایی

 باتوان 4 کیلووات و
بالاتر

درصورت درخواست EMC فیلتر

https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
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GD350A GD270A GD200A* GD27 GD20 GD10 مدل

 به صورت استاندارد
دارد برای مدل‌هایی باتوان 22 کیلووات و بالاتر ندارد

 برای مدل‌هایی
 باتوان 4 کیلووات و

بالاتر

 به صورت استاندارد
دارد

قابلیت جداسازی
کی پد

 به صورت استاندارد
دارد

درصورت درخواست ندارد کی پد پیشرفته

ندارد پورت USB برای دانلود / آپلود

به صورت استاندارد دارد Modbus RTU  شبکه‌های
درصورت درخواستصنعتی ندارد سایر شبکه‌های رایج

درصورت درخواست
ندارد ارتباط با اپلیکیشن موبایل از طریق وای فای و بلوتوث

برنامه نویسی تخصصی عملکرد درایو

درصورت درخواست ندارد RTC قابلیت

به صورت استاندارد دارد ندارد درصورت درخواست ندارد Safe Torque off حفاظت

به صورت استاندارد دارد ندارد قابلیت کنترل چند پمپ

به صورت استاندارد دارد ندارد PLC داخلی

به صورت استاندارد دارد کانتر و تایمر داخلی

به صورت استاندارد دارد IP20  حفاظت
درصورت درخواستبدنه ندارد IP55

https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
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GD350A GD270A GD200A* GD27 GD20 GD10 مدل

ندارد
 برای مدل‌هایی

 باتوان 2.2 کیلووات و
پایین تر

ندارد نصب روی ریل

روش نصب
برای مدل‌هایی با توان 315 کیلووات سنگین و بالاتر به صورت استاندارد دارد نصب روی دیواره

 برای مدل‌هایی با توان 315 کیلووات سنگین و پایین تر در برخی از
مدل‌های درصورت درخواست ارائه میشود ندارد

 درصورت درخواست
 برای مدل‌هایی

 باتوان 4 کیلووات و
بالاتر

ندارد نصب روی فلنجی

برای مدل‌هایی با توان 220 کیلووات سنگین و بالاتر ندارد نصب ایستاده روی زمین

	
قطع ایمن گشتاور یا Safe Torque Off چیست ؟

ــراد  ــرای اف ــالا ب جهــت داشــتن ســطح حفاظــت بســیار ب

ــد  ــو و تولی ــرد ناخوســته دریاف ــر عملک و ماشــین‌آلات در براب

احتمالــی گشــتاور روی موتــور، معمــولًا بایــد از تجهیــزات 

حفاظتــی و کنتاکتورهــای ســری اســتفاده شــود. ایــن ســناریو 

مکانیکــی و پیچیــده مســتلزم صــرف هزینه اولیــه و نگهداری 

بــالا از اشــغال فضــا و انتقــال زمــان اســت.

ــا  ــه ب ــت ک ــوق اس ــناریوی ف ــن س ــن STO جایگزی فانکش

فعــال کــردن آن مســیر گیــت IGBT هــا بــه کلــی قطــع شــده 

ــتاندارد  ــق اس ــم داشــت. طب ــی نخواهی ــچ خروج ــذا هی و ل

IEC/EN 61508: 2010 SIL2 بــا بالاتریــن ســطح حفاظتــی 

یــک درایــو اســت و GD350A بــه آن مجهــز شــده اســت.

https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
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نام گذاری و  کدینگ

توضیحات شرح علامت علامت

GD کوتاه شده Good drive است علامت اختصاری محصول 1

2R2 = 2.2 KW
 توان اسمی محصول

G  به نشانه گشتاور ثابت بودن بار
2

4 = 380V سه فاز
2 = 220V سه فاز
S2 = 220V تکفاز

درجه ولتاژ محصول 3

پیش فرض : بدون ترمز
B = دارای واحد ترمز داخلی

ویژگی اضافی 4

پیش فرض : هیچ واحد توقف اضطراری )STO( یا فیلتر EMC وجود 
 ندارد

EMC و فیلتر )STO( دارای واحد توقف اضطراری :EU
ویژگی اضافی 5

توضیحات شرح علامت علامت

GD کوتاه شده Good drive است علامت اختصاری محصول 1

2R2 = 2.2 KW توان اسمی محصول 2.4

G: گشتاور ثابت
نوع گشتاور محصول 3 , 5

P : گشتاور متغییر

AC : 3PH 380 V (-15%) - 440 V (+10%) درجه ولتاژ 6

https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
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توضیحات شرح علامت علامت

GD کوتاه شده Good drive است علامت اختصاری محصول 1

160 = 160 kW توان اسمی محصول 2

4 : AC 3PH 380-480V 
Vولتاژ اسمی : 380

درجه ولتاژ محصول 3

Default; Empty.
L1: with buit-in DC reactor, applicable to 
30~355KkW models.
L3: with buit-in DC reactor and output AC reactor, 
applicable
10 220KW and higher models.
Note: DC reactors are standard parts for 
400~500kW models.

ویژگی اضافی 4

توضیحات شرح علامت علامت

GD کوتاه شده Good drive است علامت اختصاری محصول 1

5R5 = 5.5 kW 
G: گشتاور ثابت

P : گشتاور متغییر
توان اسمی محصول 2

AC : 3PH 380 V (-15%) - 440 V (+10%) درجه ولتاژ محصول 3

Note:
Braking units have been built in the 037G/045P and lower models as standard configuration.
Braking units are not standard configuration for the 045G/055P-055G/075P models. (If you 
want to use braking units for these models, add suffix *-B" at the end of the model codes in 
your purchase orders, for example, GD350A-045G/055P-4-B.)

https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt


k a l a s a n a t i . c o m کالاصــنعتی | 

معرفــی  و  فنــی   مشــخصات 
GD200A اینورتــر اینــوت ســری

https://www.kalasanati.com/
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اجزاء و ساختار درایو 
 030G/037P ( را نشــان می‌دهــد )بــا اســتفاده از مــدلVFD( شــل زیــر ســاختار درایــو فرکانــس متغیــر

ــال( ــوان مث به‌عن

توضیحات شرح علامت شماره

اتصال صفحه ‌کلید 1 پورت صفحه‌کلید

محافظت از قطعات و اجزای داخلی درپوش بالایی 2

صفحه کلید 3

فن خنک کننده 4

به برد کنترل و برد درایو متصل شوید پورت سیم ها 5

پلاک مشخصات محصول 6

پوشش جانبی 7

ترمینال‌های کنترلی 8

ترمینال‌های مدار اصلی 9

ثابت کننده کابل مدار اصلی ورودی کابل مدار اصلی 10

نشانگر برق چراغ برق 11

پلاک خلاصه شده نام محصول 12

محافظت از قطعات و اجزای داخلی پوشش پایینی 13

https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
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سیم کشی مدار اصلی

دیاگرام مدار اصلی

https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
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ترمینال‌های مدار اصلی

https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
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https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
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220G/250P - 315G/355P ترمینال های مدار اصلی برای مدلهای

355G/400P - 500G ترمینال های مدار اصلی برای مدلهای

https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
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عملکرد / وظیفه

اسم پایانه

 برای مدل‌هایپایانه
P730/G030 و پایین‌تر

 برای مدل‌های
P540/G730 و بالاتر

ترمینال‌های ورودی AC سه‌فاز که معمولًا به 
منبع تغذیه متصل می‌شوند.

ورودی تغذیه مدار اصلی R,S,T

ترمینال‌های خروجی AC سه‌فاز که معمولًا 
به موتور متصل می‌شوند.

)VFD( خروجی اینورتر U,V,W

P1 و )+( به ترمینال‌های راکتور DC متصل 
می‌شوند.

DC ترمینال ۱ راکتور این ترمینال وجود ندارد P1

)+( و )−( به ترمینال‌های واحد ترمز متصل 
می‌شوند.

 ،DC ترمینال ۲ راکتور
ترمینال ۱ واحد ترمز

مقاومت ترمز ۱ (+)

ترمینال ۲ واحد ترمز ـ / ندارد (-)

PB و )+( به ترمینال‌های مقاومت ترمز 
متصل می‌شوند.

این ترمینال وجود ندارد ترمینال ۲ مقاومت ترمز PB

 روی هر دستگاه به‌صورت استاندارد ۲
 وجود دارد. این ترمینال‌ها باید PE ترمینال

 به‌درستی زمین شوند. در ولتاژ ۳۸۰ ولت،
.مقاومت زمین باید کمتر از ۱۰ اهم باشد

ترمینال‌های ارت حفاظتی PE

 و بالاتر به G/022Pبرای مدل‌های 018
 صورت اختیاری استفاده می‌شود )اتصال

 به تغذیه کنترلی ۲۲۰ ولت خارجی(. تغذیه
 می‌تواند از منبع کمکی تأمین شود تا

.راه‌اندازی اولیه راحت‌تر شود

ترمینال تغذیه کنترلی A1 and A2

	

https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
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سیم کشی مدار کنترل

دیاگرام مدار کنترل

توجــه: خروجــی HDO از نــوع اپن‌کلکتــور اســت و هنــگام اتصــال بــه تغذیــه ۲۴ ولــت بــه یــک مقاومــت 
)Ru( نیــاز دارد.

 ۱۰۰۰Ω ۷۰۰ تــاΩ توصیــه می‌شــود از مقاومتــی بــا تــوان نامــی ۱ وات یــا ۲ وات و مقــدار مقاومــت
ــود. ــتفاده ش اس

https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
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پایانه‌های مدار کنترل

https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
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توضیح و عملکرد پایانه پایانه

50‎ mA / 30 V :)۱. خروجی سوئیچی )کلکتور باز 
50kHz تا ‎۰ :۲. بازه فرکانس خروجی

HDO

‎+24‎ V ترمینال مشترک COM

ترمینال مشترک HDO و Y1 که در کارخانه به COM اتصال کوتاه شده است. CME

‎50‎ mA / 30 V :۱. ظرفیت سوئیچ 
‎1kHz تا ‎۰ :۲. بازه فرکانس خروجی

Y1

رابط ارتباطی 485 و رابط سیگنال دیفرانسیل 485
اگر رابط ارتباطی استاندارد 485 است، لطفاً از جفت‌های به هم تابیده یا کابل شیلددار استفاده کنید

485+

485-

‎+10V منبع تغذیه داخلی +10V

۱. محدوده ورودی: ولتاژ و جریان Al2 قابل انتخاب است: 0 )2(10- ولت/0 )4(20- میلی‌آمپر؛
AI3: -10 V - +10 V تغییر داد؛ J4 را می‌توان با Al2

۲. امپدانس ورودی: ورودی ولتاژ: 20 کیلو اهم؛ ورودی جریان: 500 اهم
۳. وضوح: حداقل 5 میلی ولت است وقتی 10 ولت مربوط به 50 هرتز باشد

۴. انحراف 1±٪، 25 درجه سانتیگراد

AI2

AI3

‎+10 V پتانسیل مرجع صفر برای GND

 AO2 جابجا شود؛ J1 می‌تواند توسط AO1 ۱. محدوده خروجی: 0 )2(–10 ولت یا 0 )4(–20 میلی‌آمپر؛
می‌تواندتوسط J2 جابجا شود

۲. انحراف ۱±٪، ۲۵ درجه سانتیگراد

AO1

AO2

ترمینال اتصال به زمین PE

منبع تغذیه سوئیچ ورودی را از منبع تغذیه خارجی به منبع تغذیه داخلی وصل کنید.
محدوده ولتاژ: 30-12 ولت

PW

VFD منبع تغذیه‌ای با حداکثر جریان خروجی200 میلی‌آمپر را برای کاربران فراهم می‌کند 24V

۱. امپدانس داخلی: ۳.۳ کیلو اهم
۲. ورودی ولتاژ ۳۰-۱۲ ولت موجود است

۳. این ترمینال، ترمینال ورودی دو جهته است که از 
هر دو نوع NPN و PNP پشتیبانی می‌کند.

۴. حداکثر فرکانس ورودی: ۱ کیلوهرتز
۵. همه ترمینال‌های ورودی دیجیتال قابل برنامه‌ریزی 

هستند. کاربر می‌تواند عملکرد ترمینال را از طریق 
کدهای تابع تنظیم کند

ورودی متغییر ۱ S1

ورودی متغییر 2 S2

ورودی متغییر 3 S3

ورودی متغییر 4 S4

ورودی متغییر 5 S5

ورودی متغییر 6 S6

ورودی متغییر 7 S7

ورودی متغییر 8 S8

 غیر از S1 تا S8، این ترمینال می‌تواند به عنوان کانال ورودی با فرکانس بالا استفاده شود.
‎50 kHz :حداکثر فرکانس ورودی

HDI

https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
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توضیح و عملکرد پایانه پایانه

RO1 خروجی رله،  RO1A NO، RO1B NC، RO1C ترمینال مشترک
AC قابلیت کنتاکتور: 3 آمپر/250 ولت 

DC 1آمپر/30 ولت

RO1A 
RO1B 
RO1C

RO2 خروجی رله،  RO2A NO، RO2B NC، RO2C ترمینال مشترک
AC قابلیت کنتاکتور: 3 آمپر/250 ولت 

DC 1آمپر/30 ولت

RO2A 
RO2B 
RO2C

https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
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نمونه پلاک اینورتر

مشخصات کدینگ محصولات

این یک نمونه‌ی پلاک نام برای یک محصول استاندارد VFD است.

نشــانه‌گذاری‌های CE/TUV/IP20 کــه در گوشــه‌ی بــالا ســمت راســت درج می‌شــوند، مطابــق 

بــا شــرایط واقعــی گواهینامه‌هــا مشــخص خواهنــد شــد.

توضیح شماره

Goodrive200A مخفف :GD200A 1

کد سه رقمی: توان خروجی. "R" به معنی نقطه اعشاری است؛ "011": ۱۱ کیلووات؛ "015": ۱۵ کیلووات 2,4

G: بار گشتاور ثابت 3,5
P: بار گشتاور متغیر

درجه ولتاژ ورودی
4: AC 3PH 380V (-۱۵%)~440V (+10%)

6

https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
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مشخصات فنی اسمی

مدل

Model

گشتاور ثابت گشتاور متغییر
 وزن

ناخالص

 ابعاد بسته

بندی
 توان

خروجی
 جریان
ورودی

 جریان
خروجی

 توان
خروجی

 جریان
ورودی

 جریان
خروجی

kW A A kW A A

GD200A - 0R7G - 4 0.75 3.4 2.5 - - - 2.4

265x195x245GD200A - 1R5G - 4  1.5 5 3.7 - - - 2.4

GD200A - 2R2G - 4  2.2 5.8 5 - - - 2.4

GD200A - 004G / 5R5P - 4 4 13.5 9.5  5.5  19.5 14 3.6
340x225x255

GD200A - 5R5G / 7R5P - 4  5.5 19.5 14  7.5 25  18.5 3.8

GD200A - 7R5G / 011P - 4  7.5 25 18.5 11 32 25 6.1

445x295x325GD200A - 011G / 015P - 4 11 32 25 15 40 32 7

GD200A - 015G / 018P - 4 15 40 32  18.5 47 38 6.8

GD200A - 018G / 022P - 4  18.5 47 38 22 56 45 8.8 460x340x330

GD200A - 022G / 030P - 4 22 56 45 30 70 60 13
550x375x375

GD200A - 030G / 037P - 4 30 70 60 37 80 75 13.2

GD200A - 037G / 045P - 4 37 80 75 45 94 92 26.4

680X400X460GD200A - 045G / 055P - 4 45 94 92 55 128 115 28

GD200A - 055G / 075P - 4 55 128 115 75 160 150 30

GD200A - 075G / 090P - 4 75 160 150 90 190 180 56.3

762x447x579GD200A - 090G / 110P - 4 90 190 180 110 225 215 56.3

GD200A - 110G / 132P - 4 110 225 215 132 265 260 56.3

GD200A - 132G / 160P - 4 132 265 260 160 310 305 99.0

970x630x565
GD200A - 160G / 185P - 4 160 310 305 185 345 340 99.0

GD200A - 185G / 200P - 4 185 345 340 200 385 380 99.0

GD200A - 200G / 220P - 4 200 385 380 220 430 425 99.0

GD200A - 220G / 250P - 4 220 430 425 250 485 480 144.0

1085x827x595
GD200A - 250G / 280P - 4 250 485 480 280 545 530 144.0

GD200A - 280G / 315P - 4 280 545 530 315 610 600 144.0

GD200A - 315G / 355P - 4 315 610 600 355 625 650 145.0

GD200A - 355G / 400P - 4 355 625 650 400 715 720 394.0

1850x840x820
GD200A - 400G - 4 400 715 720 - - - 395.0

GD200A - 450G - 4 450 840 820 - - - 395.0

GD200A - 500G - 4 500 890 860 - - - 395.0

https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
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مدل

Model

گشتاور ثابت گشتاور متغییر
 وزن

ناخالص

 ابعاد بسته

بندی
 توان

خروجی
 جریان
ورودی

 جریان
خروجی

 توان
خروجی

 جریان
ورودی

 جریان
خروجی

kW A A kW A A

GD200A - 0R7G - 2 0.75 5.8 5 - - - 2.4 265x195x245

GD200A - 1R5G / 2R2P - 2  1.5 13.5 9.5  2.2  19.5 14 3.6
340x225x255

GD200A - 2R2G / 004P - 2  2.2 19.5 14  4.0 25  18.5 3.8

GD200A - 004G / 5R5P - 2 4 25 18.5  5.5 32 25 6.1

445x295x325GD200A - 5R5G / 7R5P - 2  5.5 32 25  7.5 40 32 7

GD200A - 7R5G / 011P - 2  7.5 40 32 11 47 38 6.8

GD200A - 011G / 015P - 2 11 56 45 15 70 60 13
550x375x375

GD200A - 015G / 018P - 2 15 70 60  18.5 80 75 13.2

GD200A - 018G / 022P - 2  18.5 80 75 22 94 92 26.4

680X400X460GD200A - 022G / 030P - 2 22 94 92 30 128 115 28

GD200A - 030G / 037P - 2 30 128 115 37 160 150 30

GD200A - 037G / 045P - 2 37 160 150 45 190 180 56.3

762x447x579GD200A - 045G / 055P - 2 45 190 180 55 225 215 56.3

GD200A - 055G / 075P - 2 55 225 215 75 265 260 56.3

GD200A - 075G / 090P - 2 75 265 260 90 310 305 99.0

970x630x565GD200A - 090G / 110P - 2 90 345 340 110 385 380 99.0

GD200A - 110G / 132P - 2 110 385 380 132 430 425 99.0

GD200A - 132G / 160P - 2 132 485 480 160 545 530 144.0
1085x827x595

GD200A - 160G / 185P - 2 160 545 530 185 610 600 144.0

GD200A - 185G / 200P - 2 185 625 650 200 715 720 394.0

1850x840x820
GD200A - 200G - 2 200 715 720 - - - 395.0

GD200A - 220G - 2 220 840 820 - - - 395.0

GD200A - 250G - 2 250 890 860 - - - 395.0

https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
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مشخصات فنی اینورتر

توضیح مشخصه

AC 3PH 380V(-15%)~440V(+10%) ولتاژ ورودی

وابسته به مشخصات نامیورودی جریان ورودی

۵۰ هرتز یا ۶۰ هرتز - بازه مجاز: ۴۷ تا ۶۳ هرتز فرکانس ورودی

ولتاژ ورودی ۰ ولتاژ خروجی

خروجی
وابسته به مشخصات نامی جریان خروجی

وابسته به مشخصات نامی توان خروجی

۰ تا ۴۰۰ هرتز فرکانس خروجی

حالت کنترل

ویژگی‌های کنترل فنی

موتور آسنکرون نوع موتور

موتور آسنکرون ۱: ۱۰۰ )کنترل برداری بدون سنسور( نسبت سرعت

دقت کنترل سرعت %0.2± )کنترل برداری بدون سنسور(

نوسانات سرعت %0.3± )کنترل برداری بدون سنسور(

پاسخ گشتاور 20ms< )کنترل برداری بدون سنسور(

دقت کنترل گشتاور %10 )کنترل برداری بدون سنسور(

۱۵۰٪ (SVC) / موتور آسنکرون: ۰.۵ هرتز گشتاور شروع

: G در مدل 
 %150 جریان نامی برای یک دقیقه

%180 جریان نامی برای ده ثانیه
%200 جریان نامی برای یک ثانیه

: P در مدل 
 %120 جریان نامی برای یک دقیقه

%150 جریان نامی برای ده ثانیه
%200 جریان نامی برای یک ثانیه

قابلیت تحمل بار اضافی

فرکانــس  تنظیــم  آنالــوگ،  تنظیــم  دیجیتــال،  تنظیــم 
 PLC تنظیــم  مرحلــه‌ای،  چنــد  ســرعت  تنظیــم  پالــس، 
.MODBUS ارتبــاط  تنظیــم   ،PID تنظیــم   ســاده، 
تنظیم‌شــده. کانــال  و  تنظیم‌شــده  ترکیــب  بیــن  تغییــر 

تنظیم فرکانس

 ویژگی‌های کنترل
عملکرد

نگه‌داشتن ولتاژ پایدار به‌طور خودکار در هنگام تغییرات ولتاژ 
شبکه.

تنظیم خودکار ولتاژ

ارائه بیش از ۳۰ عملکرد حفاظت در برابر خطا: اضافه‌جریان، 
اضافه‌ولتاژ، افت‌ولتاژ، اضافه‌دما، از دست دادن فاز و اضافه‌بار 

و غیره.
حفاظت در برابر خطا

 راه‌اندازی مجدد موتور چرخشی به‌صورت روان
توجه: این عملکرد برای مدل‌های ۰۰۴G/۵R۵P و مدل‌های 

بالاتر قابل استفاده است.
پیگیری سرعت

https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
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توضیح مشخصه

≤ 20mV دقت ورودی آنالوگ ترمینال

رابط جانبی

≤ 2ms دقت ورودی سوئیچ ترمینال

 (AI3) کانــال 0(2)–10V / 0(4)–20mA and 1 (AI2) کانــال 1
-10V–10V

ورودی آنالوگ

0(2)–10V / 0(4)–20mA (AO1, AO2) کانال 2 ورودی آنالوگ

۸ کانال ورودی مشترک، حداکثر فرکانس: ۱ کیلوهرتز، امپدانس 
۳.۳kΩ :داخلی

ورودی دیجیتال

 ۱ کانال ورودی با سرعت بالا، حداکثر فرکانس: ۵۰ کیلوهرتز
Y ۱ کانال خروجی قطب کلکتور باز ترمینال

خروجی دیجیتال

 ۲ کانال خروجی رله قابل برنامه‌ریزی
 RO1A NO, RO1B NC, RO1C ترمینال مشترک
RO2A NO, RO2B NC, RO2C ترمینال مشترک

3A/AC250V, 1A/DC30V :ظرفیت کنتاکت

خروجی رله

قابل نصب روی دیوار، فلنج و کف روش نصب

سایر ویژگی ها

دمای ۱۰- تا ۵۰ درجه سانتی‌گراد، در صورت بالاتر بودن دما 
از ۴۰ درجه سانتی‌گراد، نیاز به کاهش عملکرد دارد. اگر دمای 

محیط بالای ۴۰ درجه سانتی‌گراد باشد، برای هر ۱ درجه 
سانتی‌گراد اضافی ٪۱ کاهش دهید.

دمای محیط کار

IP20 استاندارد حفاظت در برابر ورود

خنک‌سازی با هوا خنک‌سازی

سطح ۲ سطح آلودگی

در مدل‌های 030G/037P و مدل‌های پایین‌تر گنجانده شده 
است. برای سایر مدل‌ها، یک قطعه اختیاری است.

واحد ترمز

محصولات سری 380V می‌توانند الزامات IEC61800-3 C3 را 
برآورده کنند

IEC61800-3 C2 فیلتر خارجی اختیاری: برآورده کردن الزامات
EMC فیلتر

	

https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
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ساختار و عملکرد صفحه کلید

ــای  ــود، داده‌ه ــتفاده می‌ش ــری Goodrive200A اس ــای س ــرل اینورتره ــرای کنت ــد ب صفحه‌کلی

وضعیــت را می‌خوانــد و پارامترهــا را تنظیــم می‌کنــد.

در شــل ســمت چــپ صفحه‌کلیــد مدل‌هــای 0R7G–015G/018P را نشــان داده شــده 

 و در شــل ســمت راســت صفحه‌کلیــد مدل‌هــای 018G/022P–500G را نشــان داده شــده

پشــتیبانی  اختیــاری   LED صفحه‌کلیدهــای  از   0R7G–015G/018P مدل‌هــای 

می‌کننــد.  پشــتیبانی  اختیــاری   LCD صفحه‌کلیدهــای  از  مدل‌هــا  تمــام  و  می‌کننــد 

دارد،  را  پارامترهــا  کپــی  قابلیــت  می‌کنــد،  پشــتیبانی  زبــان  چندیــن  از   LCD صفحه‌کلیــد 

اســت. ســازگار   LED بــا صفحه‌کلیــد  آن  نصــب  ابعــاد  و  اســت  بــالا  وضــوح  بــا   نمایشــگر 

ــت نگه‌داشــتن آن  ــرای ثاب ــت نصــب ب ــا براک ــده ی ــد خارجــی، از نگهدارن ــرای نصــب صفحه‌کلی ب

اســتفاده کنیــد. اگــر نیــاز بــه اســتفاده از صفحه‌کلیــد در مکانــی غیــر از اینورتــر داریــد، از کابــل شــبکه 

بــا ســر کریســتالی RJ45 اســتاندارد بــه عنــوان کابــل توســعه اســتفاده کنیــد. براکت‌هــای نصــب 

ــی کــه براکت‌هــای  ــرای مدل‌هــای 0R7G–030G/037P هســتند، در حال صفحه‌کلیــد اختیــاری ب

ــه  ــوان اســتاندارد در نظــر گرفت ــه عن ــرای مدل‌هــای 037G/045P–500G ب ــد ب نصــب صفحه‌کلی

شــده‌اند.

صفحه کلید

https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
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توضیح علامت نام شماره

 LED خاموش – اینورتر متوقف است.
 LED چشمک‌زن – اینورتر در حال تنظیم خودکار پارامتر 

 است. 
LED روشن – اینورتر در حال اجرا است.

RUN/TUNE

LED وضعیت 1

LED خاموش – اینورتر در جهت جلو حرکت خواهد کرد. 
LED روشن – اینورتر در جهت معکوس حرکت خواهد 

کرد.
FWD/REV

LED نشان‌دهنده عملیات صفحه‌کلید، عملیات ترمینال 
و کنترل ارتباط از راه دور است

LOCAL/REMOT

LED خاموش – اینورتر در حالت عملیات صفحه‌کلید 
 است.

LED چشمک‌زن – اینورتر در حالت عملیات ترمینال 
 است.

LED روشن – اینورتر در حالت کنترل عملیات از راه دور 
است.

LED برای خطاها.

TRIP
 LED روشن – اینورتر معیوب است.

 LED خاموش – حالت عادی.
LED چشمک‌زن – اینورتر در حالت پیش‌هشدار است و 

به زودی بدون اقدامات اصلاحی قطع خواهد شد.

واحد نمایش داده شده در حال حاضر 

LED واحد 2

واحد فرکانس Hz

واحد سرعت دوران RPM

واحد جریان A

درصد %

واحد ولتاژ V

نمایشگر ۵ رقمی LED داده‌های مختلف نظارتی و کدهای هشدار مانند فرکانس 
تنظیم‌شده و فرکانس خروجی را نمایش می‌دهد.

منطقه نمایش کد 3

معادل A1. قابل استفاده برای مدل‌های 015G/018P و مدل‌های پایین‌تر. پتانسیومتر آنالوگ

4
تنظیم فرکانس. لطفاً به P08.42 مراجعه کنید. قابل استفاده برای مدل‌های 

018G/022P و مدل‌های بالاتر.
پتانسیومتر دیجیتال

https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
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توضیح علامت نام شماره

وارد شدن یا خروج از منوی سطح اول و حذف 
پارامتر میانبر.

کلید 
برنامه‌ریزی

5 دکمه ها

وارد کردن منو به‌صورت گام‌به‌گام و تایید پارامترها. کلید ورود

افزایش داده یا کد عملکرد به‌طور تدریجی. کلید بالا

کاهش داده یا کد عملکرد به‌طور تدریجی. کلید پایین

حرکت به راست برای انتخاب پارامتر نمایش 
داده‌شده به‌صورت دایره‌ای در حالت توقف و اجرا. 
انتخاب عدد اصلاح پارامتر در حین اصلاح پارامتر.

کلید جابجایی 
به راست

این کلید برای کار کردن با اینورتر در حالت عملیات 
صفحه‌کلید استفاده می‌شود.

کلید اجرا

این کلید برای توقف در حالت اجرا استفاده می‌شود 
و محدود به کد عملکرد P07.04 است. این کلید 

برای بازنشانی تمام حالت‌های کنترل در حالت 
هشدار خطا استفاده می‌شود.

کلید توقف/
بازنشانی

عملکرد این کلید توسط کد عملکرد P07.02 تایید 
می‌شود.

کلید سریع 
حرکت

رابط صفحه‌کلید پیکربندی استاندارد برای مدل‌های 015G/018P و مدل‌های پایین‌تر 
است.

رابط صفحه‌کلید 6

https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
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ابعاد صفحه کلید

ابعاد سوراخ و دیاگرام برای نصب صفحه‌کلید بدون براکت

https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
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https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
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صفحه کلید

توجــه: صفحه‌کلیــد خارجــی می‌توانــد بــا پیچ‌هــای M3 به‌طــور مســتقیم یــا بــا براکــت نصــب 

نصــب شــود. براکــت نصــب بــرای مدل‌هــای 0R7G–030G/037P اختیــاری اســت و براکــت 

ــا براکــت اســتاندارد  ــا قابــل تعویــض ب ــرای مدل‌هــای 037G/045P–500G اختیــاری ی نصــب ب

خارجــی اســت.

براکت صفحه کلید

ابعاد نصب مشتری

https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt


39
.037G/045P–500G براکت نصب صفحه‌کلید )پیکربندی استاندارد( برای مدل‌های

https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
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ابعاد نصب

مدل
 قطر سوراخ

نصب
وزن
Kg D1 H2 H1 W2 W1

0R7G–2R2G φ5 1.9 155 175 186 115 126

004G/5R5P–5R5G/7R5P φ6 3.2 171 243.5 256 131 146

7R5G/011P–015G/018P φ6 5.9 199.6 303.5 320 151 170

.0R7G–015G/018P ابعاد نصب روی دیوار برای مدل‌های

.018G/022P–030G/037P ابعاد نصب روی دیوار برای مدل‌های

مدل
 قطر سوراخ

نصب
وزن
Kg D1 H2 H1 W2 W1

018G/022P φ6 7.6 219.4 311 342 210 230

022G/030P–030G/037P φ7 13 245.6 384 407 237 255

نصب دیواری

https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
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مدل
 قطر سوراخ

نصب
وزن
Kg D1 H2 H1 W2 W1

037G/045P–055G/075P φ7 30 332.6 540 555 130 270

075G/090P–110G/132P φ6 47 373.6 661 680 200 325

.037G/045P–110G/132P ابعاد نصب روی دیوار برای مدل‌های

.132G/160P–200G/220P ابعاد نصب روی دیوار برای مدل‌های

مدل
 قطر سوراخ

نصب
وزن
Kg D1 H2 H1 W2 W1

132G/160P–200G/220P φ11 85 368.4 850 870 180 500

https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
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مدل
 قطر سوراخ

نصب
وزن
Kg D1 H2 H1 W2 W1

220G/250P–315P/355P φ13 135 387.9 926 960 230 680

.220G/250P–315P/355P ابعاد نصب روی دیوار برای مدل‌های

https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
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مدل W1 W2 W3 W4 H1 H2 H3 H4 D1 D2
 قطر سوراخ

نصب

وزن
Kg

0R7G–2R2G 150.2 115 130 7.5 234 220 190 13.5 155 65.5 φ5 1.9

004G/5R5P–5R5G/7R5P 170.2 131 150 9.5 292 276 260 6 171 84.5 φ6 3.2

7R5G/011P–015G/018P 191.2 151 174 11.5 370 351 324 12 199.6 113 φ6 5.9

مدل W1 W2 W3 W4 H1 H2 H3 H4 D1 D2
 قطر سوراخ

نصب

وزن
Kg

018G/022P 250 210 234 12 375 356 334 10 219.4 108 φ6 7.6

022G/030P-030G/037P 275 237 259 11 449 426 404 10 245.6 119 φ7 13

.0R7G–015G/018P ابعاد نصب فلنجی برای مدل‌های

.018G/022P–030G/037P ابعاد نصب فلنجی برای مدل‌های

نصب فلنجی

https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
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مدل W1 W2 W3 W4 H1 H2 H3 H4 D1 D2
 قطر سوراخ

نصب

وزن
Kg

037G/045P-055G/075P 270 130 261 65.5 555 540 516 17 332.6 167 φ7 30

075G/090P-110G/132P 325 200 317 58.5 680 661 626 23 373.6 182 φ9.5 47

مدل W1 W2 W3 W4 H1 H2 H3 H4 D1 D2
 قطر سوراخ

نصب

وزن
Kg

132G/160P-200G/220P 500 180 480 60 870 850 796 37 368.4 178.5 φ11 85

037G/045P-110G/132P ابعاد نصب فلنجی برای مدل‌های

.132G/160P-200G/220P ابعاد نصب فلنجی برای مدل‌های

https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
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مدل W1 W2 W3 W4 H1 H2 D1 D2
 قطر سوراخ

نصب

وزن
Kg

220G/250P-315G/355P 750 230 714 680 1410 1390 380 185 φ13/12 135

.220G/250P-315G/355P ابعاد نصب روی زمین برای مدل‌های

.355G/400P-500G ابعاد نصب روی زمین برای مدل‌های

نصب روی زمین

مدل W1 W2 W3 W4 H1 H2 D1 D2
 قطر سوراخ

نصب

وزن
Kg

355G/400P-500G 620 230 573 \ 1700 1678 560 240 φ22/12 410

https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt


ــر  ــب اینورت ــای نص راهنم
GD200A اینــوت ســری

k a l a s a n a t i . c o m کالاصــنعتی | 

https://www.kalasanati.com/
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نصب و راه اندازی

رعایــت تمــام نــکات ایمنــی و کاربــردی منــدرج در دفترچــه انگلیســی ســازنده ضــروری می‌باشــد. 

ایــن کاتالــوگ تمامــی نــکات لازم را دربــر نــدارد. دفترچــه اصلــی را می‌توانیــد از لینــک  روبــرو دانلــود 

. کنید

جهــت اســتپ / اســتارت موتــور هرگــز از قطــع وصــل بــرق ورودی یــا خروجــی اینورتــر اســتفاده 

نکنیــد.

ــر  ــا بیــش از 1000 مت ــاع محــل نصــب از ســطح دری ــا ارتف ــط بیــش از 40 ی ــای محی ــر دم اگ

ــار آن باشــد. ــر از ب ــج بالات ــک رن ــل ی ــد حداق ــر بای ــوان اینورت اســت، ت

ــی صــورت  ــا بخوب ــه گرم ــه تهوی ــن شــوید ک ــد و مطمئ ــر را بصــورت عمــودی نصــب کنی اینورت

ــرد. میگی

رطوبــت گردوخــاک و ذرات شــیمیایی / خورنــده بــه دســتگاه آســیب میزنــد تمهیــدات لازم را 

بیندیشــید

فیوز تندسوز )fast( با مشخصه aR بهترین حفاظت برای ورودی اینورتر است.

اگر نوسانات ولتاژ ورودی اینورتر بیش از %3 ،باشد استفاده از چوک ورودی ضروریست.

چنانچــه طــول کابــل موتــور بیــش از 50 متــر اســت نصــب چــوک در خروجــی اینورتــر توصیــه 

میگــردد.

استفاده از سیستم ارت استاندارد برای دستگاه توصیه میگردد.

دقت شود اینورتر ورودی سه فاز به هیچ وجه نیازی به سیم نول ندارد.

چنانچــه بیــش از یکســال اســت کــه دســتگاه بــه بــرق متصــل نشــده اســت خازن‌هــا بایــد احیــا 

گردند.

جهت کاهش نویز روی تجهیزات جانبی از کابل‌های شیلدار

برای ارتباط با موتور استفاده نمایید.

قدم اول: 11 نکته ضروری که باید بدانید!

https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
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نحــوه نصــب دســتگاه متناســب بــا تــوان آن اســت. توان‌هــای پاییــن روی دیــوار و توان‌هــای 

بــالا بصــورت ایســتاده نصــب مــی شــوند. حداقــل 10cm فضــای آزاد اطــراف دســتگاه لازم اســت:

دمــای محیــط کاری قابــل تحمــل درایــو، از 10c- تــا 50c مــی باشــد. امــا توجــه داشــته باشــید 

کــه در دمــای بالاتــر از 40c بــه ازای هــر درجــه افزایــش، جریــان دهــی درایــو %1 کاهــش مــی یابــد.

قدم دوم : نصب دستگاه

نصب روی دیوار

37kW 37 و بالاترمدار قدرت برای رنج  کمتر ازkW مدار قدرت برای رنج

نصب ایستاده توان بالا

پــس از نصــب دســتگاه روی دیــواره، کابــل بــرق ورودی، موتــور و ... را بــا توجــه بــه توضیحــات 

جــدول زیــر وصــل نماییــد. لطفــا خیلــی دقــت کنیــد!

برای اتصال مدار قدرت از دیاگرام زیر کمک بگیرید

قدم سوم : اتصال کابل‌های قدرت

دلایل احتمال و توضیحات رنچ مربوطه ترمینال

این ترمینالها برای اتصال سه فاز ورودی است. اینورتر ورودی سه فاز R,S,T

این ترمینالها برای اتصال به موتور سه فاز است. همه رنج ها U,V,W

این ترمینال برای اتصال کابل ارت است. همه رنج ها PE

برای اتصال به مقاومت ترمز در صورت نیاز 37kW زیر PB, (+)

برای اتصال به چوک DC )درصورت نیاز( 37kW و بالاتر P1,(+)

DC ترمینال‌های باس همه رنج‌ها (-),(+)

https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
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ــا پرانتــز  ــرای اتصــالات مدارکنتــرل از دیاگــرام زیــر کمــک بگیریــد )تنظیمــات پیــش فــرض ب ب

ــد( مشــخص شــده ان

ورودی‌های دیجیتال

خروجی‌های آنالوگ

خروجی‌های دیجیتال

ورودی‌های آنالوگ

پتانسیومتر

ورودی پالس
خروجی‌های پالس

شبکه مدباس

رله خروجی

)چرخش موتور(

)فالت درایو(

)استپ/استارت(

)جاگ یا چرخش آرام(

)ریست فالت(

قدم چهارم : اتصالات مدار کنترل

0-400Hz فرکانس خروجی فرکانس دستگاه

%150 به مدت 60 ثانیه ، %180 به مدت 10 ثانیه حداکثر اضافه بار

J4 10-0 تغییر از مد ولتاژی به جریانی باV/0–20mA
اندازه پتاسیومتر جهت اتصال به AI2 بزرگتراز 5kΩ باشد

AI2
ورودی آنالوگ

-10V–10V AI3

 J1 , 10-0 تغییر از مد ولتاژی به جریانی با جامپر‌هایV/0–20mA
J2

AO1, AO2 خروجی آنالوگ

)1A/DC30V3 وA/AC250V( رله داری کنتاکت باز و بسته RO1, RO2 2  رله
خروجی ها

HDO , Y (50mA/30V) 2 عدد دیجیتال

https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
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18.5kW 18.5 و بالاترزیرkW

ــه  ــد. نمایشــگر دســتگاه و توضیحــات اجــزای آن ب ــرق ورودی دســتگاه را وصــل کنی ــون ب اکن

شــرح زیــر اســت.

قدم پنجم : کار با نمایشگر ) کیپد(

توضیحات نام آیتم

روشن : کارکردِ موتور ، چشمک زن : درحال شناسایی موتور RUN/TUNE

1 : وضعیت LED ها

نشانگر تغییر جهت چرخش )راستگرد یا چپگرد( FWD/REV

خامــوش : کنتــرل ، چشــمک زن : کنتــرل از ترمینــال ، روشــن : ازمُــد 
بــاس

LOCAL/REMOT

روشن در وضعیتِ فالت ، چشمک زن : در وضعیتِ هشدار TRIP

عدد نمایش داده شده فرکانس، جریان، ولتاژ است Hz, A, V

عدد نمایش داده شده سرعت است )‌LED : 2)rpmهای واحد Hz+A

عدد نمایش داده شده درصد است)%( A+V

ورود/خروج از پارامتر و گروه پارامتر و حذف سریع پارامتر

3 : دکمه ها

پیشروی قدم به قدم / ذخیره تغییر پارامترها

افزایش/کاهش اعداد و پارامتر

دیدن ترتیبی پارامترهای مانیتورینگ / انتخاب رقم هنگام
تغییر مقدار یک پارامتر

استارت موتور در حالت کار از روی کیپد

استپ موتور / ریست فالت و آلارم

عملکرد این دکمه با پارامتر P07.02 قابل تنظیم است.

جهت تغییر دور از روی نمایشگر ولوم کیپد

محل اتصال نمایشگر خارجی )آپشن( پورت کیپد

https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
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ــه 1 را  ــر P00.01 از 0 ب ــر پارامت ــد تغیی ــر رون ــی اســت در شــل زی ــری بیشــتر کاف ــرای یادگی ب

ــد: ــاهده نمایی مش

بــا فشــار دادن دکمــه PRG/ESC مطابــق مرحلــه 2 وارد گــروه پارامترهــا شــوید. بــا فشــار دادن 

دکمــهDATA/ENT مطابــق مرحلــه 3 وارد زیــر گــروه پارامترهــا شــوید. بــا اســتفاده از دکمه‌هــای 

جهــت بــالا و یــا پاییــن پارامتــر مــد نظــر خــود را مطابــق مرحلــه 4 انتخــاب کنیــد. بعــد از انتخــاب 

پارامتــر بــا فشــار دادن دکمــه DATA/ENT مطابــق مرحلــه 5 وارد پارامتــر شــوید و بــا اســتفاده از 

دکمه‌هــای بــالا و پاییــن مقــدار آن را هماننــد مرحلــه 6 تنظیــم نماییــد. در نهایــت بــا فشــار دادن 

دکمــه DATA/ENT مقــدار تنظیمــی ذخیــره مــی شــود و مانیتــور پارامتــر بعــدی را جهــت تنظیــم 

نمایــش مــی دهد)مرحله7(قابــل ذکــر اســت در هــر مرحلــه ای کــه باشــید بــا فشــار دادن دکمــه 

PRG/ESC بــه مرحلــه قبــل هدایــت مــی شــوید.
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حــال بایــد پارامترهــای درایــو را بــر اســاس کاربــری آن تنظیــم گــردد. در جــدول زیــر پارامترهــای 

پرکاربــرد درایــو ارائــه شــده انــد، در ادامــه نیــز چندیــن مثــال عملــی از عملکــرد درایــو آورده شــده 

اســت کــه مــی توانــد بســیاری از راه انــدازی هــا را پشــتیبانی کنــد.

ــد  ــم کنی ــد مجــددا آن را تنظی ــم شــده اســت و مــی خواهی ــا تنظی ــو قب ــه: چنانچــه درای نکت

پیشــنهاد مــی شــود بــا تنظیــم P00.18=1 همــه پارامترهــا را بــه تنظیمــات کارخانــه بازگردانیــد

قدم ششم : تنظیم پارامتر‌های مهم

P00.00مد کنترل)Vector Control( 1 : کنترل برداریV/F 22 : کنترل

P00.0120 : شبکه مد باس1 : ترمینال0: کیپدمحل استارت

P00.0350حداکثر فرکانس خروجی ممکنHz

P00.0450حد بالای فرکانس کاریHz

P00.050حد پایین فرکانس کاریHz

P00.06
 محل اول

تنظیم فرکانس

P00.10 : 01 : ولوم کیپدAI2 : 2AI3 : 3
0

6 : چند سرعتهPLC : 5 داخلی4 : ورودی پالس

P00.072محل دوم PID 8 : شبکه مد باس7 : کنترل

P00.09
محل نهایی تنظیم 

فرکانس

1 : محل دوم0 : محل اول

0 3 : تفریق محل اول / دوم2 : جمع محل اول / دوم

5 : کمترین محل اول / دوم4 : بیشترین محل اول / دوم

P00.1050تنظیم فرکانس از کیپدفرکانس کیپدHz

P00.11ACCبرحسب ثانیه )ACC( شتاب استارت اصلی

P00.12DECبرحسب ثانیه )DEC( شتاب استپ اصلی

P00.1320 : چپگرد ممنوع!1 : چپگرد0: راستگردجهت چرخش

P00.15Autotune20 : شناسایی محدود1 : شناسایی کامل0 : غیر فعال

P00.16 AVR 11: فعال )جهت تثبیت ولتاژ(0: غیر فعالعملکرد

P00.17 10 : کاربری سبک ) پمپ و فن (0: کاربری سنگیننوع کاربری

P00.184: قفل پارامترها2: ریست اطلاعات خطاها1 : ریست تنظیمات ریست کارخانه ای

P0: تنظیمات اصلی

P0: تنظیمات اصلی

P01.00مد استارت
P01.01 قبل از استارت0: استارت از فرکانس DC 1: تزریق جریان

2
)2.2kW 2: جستجوی سرعت شفت چرخان ) فقط بالای

P01.010.5فرکانس استارت

P01.02)P01.01( 0مدت زمان ایستادن روی فرکانس استارتs

P01.03P01.00=1 قبل از شروع حرکت برای DC 0مقدار جریان%

پیش فرض توضیحات نام پارامتر
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P01.04قبل از شروع حرکت DC 0مدت زمان تزریق جریانs

P01.05شکلمنحنی حرکت S : 1       00 : خطی
P01.06 
P01.07

s 0.1مقدار انحنای ابتدا / انتهای منحی حرکت به شکلs

P01.080 : با شیب تنظیمی روش استپ)Coast( 0 1 : خلاص کردن

P01.09هنگام استپفرکانس ترمز DC 0فرکانس اعمال ترمزHz

P01.10تاخیر ترمز DC 0تاخیر زمانی برای اعمال ترمزs

P01.11قدرت ترمزDC 0شدت جریان ترمز%

P01.12مدت ترمزDC 0مدت زمان اعمال ترمزs

P01.130مدت زمان توقف قبل از تغییر جهت چرخشتاخیر تغییر جهتs

P01.14فرکانس تغییر جهتP01.01 : 1    0 : صفرP01.15, P01.24 21 : باتوجه به

P01.16P01.15 11: سرعت وافعی ) فقط مد وکتور(0: سرعت تنظیمیمرجع

P01.17باشدتاخیر استپ P01.16=1 0.5زمان تاخیر در استپ است اگرs

P01.1800: عدم استارت   1: استارت درصورت وجود فرمان از ترمینالحفاظت وصل برق

P01.19
P00.05 واکنش به درایو تنظیم فرکانس کمتر از

0
  P00.05 1: توقف0 : ادامه کار رویStand-by :2

P01.20P01.19=2  و P00.05< 0تاخیر استارت مجدد اگر فرکانسs

P01.210راه اندازی مجدد درصورت قطع / وصل برق   0: خیر   1 : بله

P01.22باشد P01.21=1  1زمان تاخیر راه اندازی مجدد اگرs

P01.230زمان تاخیر راه اندازی بعد از صدور فرمان استارتs

P01.24باشد P01.16=0 0زمان تاخیر در استپ است اگرs

P02: پارامتر‌های موتور 

)Vector Control( تنظیمات کنترل برداری:P03

P02.01 
P02.02

)kW( توان نامی 
)Hz( فرکانس نامی

P02.03 
P02.04  

)rpm( سرعت نامی 
)V( ولتاژ نامی

P02.05 
P02.10

)A( جریان نامی 
)A( جریان بی باری

P02.26
حفاظت اضافه بار

22 : موتور 1Force-Cool: موتور 0Self-Cool: غیر فعال

P02.27) 100تنظیم حفاظت جریانی )درصد جریان واقعی به جریان نامی موتور

P02.281ضریبی جهت تغییر نمایش توان موتور اصلاح نمایش توان

P03.00
P,I ضرایب تناسبی / انتگرلی برای حلقه کنترل سرعتضرایب

P03.10

P03.11محل تنظیم گشتاور
2AI2 : 3AI3 : 4 : ولوم کیپد0P03.12 : 1 :  غیر فعال

0
7 : شبکه مد باس6: چند گشتاوره5 : ورودی پالس

P03.1250تنظیم گشتاور از کیپدتنظیم گشتاور%

P03.13P03.11 0.1فیلتر زمانی مقدارs

پیش فرض توضیحات نام پارامتر
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P03.14 / مرجع حداکثر فرکانس چپگرد

راستگرد کنترل گشتاور

P03.17 , P03.16 : 01 : ولوم کیپدAI2 : 2AI3 : 30

P03.1560 : شبکه مد باس5: چند گشتاوره4 : ورودی پالس

P03.16P03.14=0 50حداکثر فرکانس راستگرد در کنترل گشتاور وقتیHz

P03.17P03.15=0 50حداکثر فرکانس چپگرد در کنترل گشتاور وقتیHz

P03.18 مرجع حداکثر

گشتاورموتور/ترمزی

P03.20 , P03.21 : 0AI2 : 240 : ورودی پالس

P03.191 : ولوم کیپدAI3 : 350: شبکه مد باس

P03.20)%( P03.18=0 180حداکثر گشتاور موتوری وقتی

P03.21)%( P03.19=0 180حداکثر گشتاور ترمزی وقتی

P03.220.3ضریب تضعیف گشتاور در بالا سرعت نامی

P03.2320حداقل گشتاور در بالای سرعت نامی%

P03.250.3مدت زمان پیش تحریک هسته موتور قبل از استارتs

P03.26Flux-Weakening 1000ضریب تناسبی

P03.270نمایش سرعت وکتور کنترل برمبنای مقدار  0: واقعی   1 : تنظیمی

P03.28 
P03.29

%0ضریب جبران اصطکاک دینامیکی / ایستا

V/F تنظیمات کنترل:P04

P04.00V/F شکل منحنی
2 : توان 11.3: چند نقطه0: خطی

0
5 : استقلال V از 4F: توان 32 : توان 1.7

P04.01مقدار %0 یعنی تنظیم اتوماتیک(گشتاور استارت( Boost 0تقویت گشتاور اولیه یا%

P04.02)% 20فرکانس اتمام تقویت گشتاور )برحسب%

P04.03 
04.08

V/F باشدنقاط P04.00=1 وقتی V/F تنظیمات تعیین نقاط

P04.09موتور )%100 یعنی لغزش نامی (لغزش موتور Slip 100درصد لغزش یا

P04.10 
P04.11

10ضریب کنترل نوسان در فرکانس‌های پایین / بالا

P04.12P04.11 , P04.10 30تعیین مرز فرکانس مربوط بهHz

P04.26
کاهش مصرف 

انرژی
0کاهش اتوماتیک مصرف انرژی پمپ و فن 0: غیر فعال   1 : فعال

P04.27
 مرجع ولتاژ برای 

P04.00=5

P04.28 : 0AI2 :24: ورودی پالسPID : 6
0

7 : شبکه مدباس5: چندولتاژه1AI3 : 3 : ولوم کیپد

P04.28.باشد P04.27=0 100مقدار درصد ولتاژ وقتی

P04.29 شتاب افزایش و
کاهش ولتاژ

شتاب افزایش و کاهش ولتاژ وقتی P04.00=5 باشد
5s

P04.305s

P04.31 حداکثر و حداقل
ولتاژ

حد بالا/ پایین ولتاژ وقتی P04.00=5 باشد )برحسب %(
100

P04.320

پیش فرض توضیحات نام پارامتر
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P05:تنظیمات ترمینال‌های ورودی 

P05.00HDI 10 : ورودی دیجیتال0 : ورودی پالسمد ترمینال

P05.01S1 16:سرعت اول0:غیرفعالترمینالP03.11=0:291
30 : منبع 17ACC/DEC:سرعت دوم1:راستگرد

P05.02S2 4ترمینال 31 : شمارش کانتر18:سرعت سوم2:چپگرد

34 : ترمز 19DC:سرعت چهارم3:استپ لحظه‌ای

P05.03S3 7ترمینال 20P00.01=0 :36:مکث چندسرعت4:جاگ راستگرد

21P00.01=0 :37:انتخاب‌ شتاب 51:جاگ چپگرد

P05.04S4 0ترمینال
22P00.01=0 :38:انتخاب‌ شتاب 62:استپ خلاصی

39 : پیش تحریک23:استپ 7PLC:ریست فالت
P05.05S5 0ترمینال

40 : ریست kWh شمار24:مکث 8PLC:مکثت

P05.06S6 ترمینال
41 : حفظ kWh شمار25:مکث 9PID:فالت خارجی

0
61 : تغییر 26P09.03:استپ تراورس10:افزایش‌ سرعت

P05.07S7 ترمینال
27:مکث تراورس11:کاهش‌ سرعت

0
28:ریست کانتر12:حذف سرعت

P05.08S8 ترمینال

13 تا 15 : شیفت بین محل تنظیم فرکانس اول/ دوم / نهایی

0

P05.09
ترمینال HDI اگر 

P05.00=1
0

P05.10000قطع / وصل بودن اولیه ترمینال‌های فوق )بصورت هگز(پلاریته ورودی‌ها

P05.13
چگونگی استپ / 

استارت 3/2 سیمه

1 : دو سوئیچ استارت / جهت0: دو سوئیچ راستگرد / چپگرد

0 2 : دوپوش باتوم استپ / استارت + یک سوئیچ جهت

3 : سه پوش باتوم راستگرد / چپگرد / استپ

P05.14 
05.31

0sتاخیر زمانی در عملکرد بعد از قطع / وصل ترمینال هال فوقتاخیر زمانی

P05.32 حد بالا/پایین
ولتاژ ولوم

حد بالا / پایین ولتاژ ورودی آنالوگ ولوم کیپد
0v

P05.3410v

P05.33  حد بالا/پایین
کمیت مربوطه

حد بالا/پایین کیفیت )فرکانس، گشتاور، ...( مرتبط با ولوم کیپد
0%

P05.35100%

P05.37 حد بالا/پایین
AI2 سیگنال

حد بالا/پایین ولتاژ یا جریان ورودی آنالوگ AI2 )در مَد جریانی 
 )10v=20mA

0v

P05.3910v

P05.38  حد بالا/پایین
کمیت مربوطه

AI2 حد بالا/پایین کیفیت)فرکانس، گشتاور، ...( مرتبط با
0%

P05.40100%

P05.42
حد پایین/وسط  
AI3 بالای سیگنال

AI3 حد بالا/وسط/پایین ولتاژ یا جریان ورودی آنالوگ

-10v

P05.440v

P05.4610v

پیش فرض توضیحات نام پارامتر
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P05.43
حد پایین / وسط / 

بالای کمیت مربوطه

حد پایین/وسط/بالا کیفیت )فرکانس، گشتاور، ...( مرتبط با ورودی آنالوگ 

AI3

-100%

P05.450%

P05.47100%

P05.50  حد بالا/پایین

HDI فرکانس
)kHz برحسب( HDI حد بالا/پایین پالس ورودی

0

P05.5250

P05.51  حد بالا/پایین

کمیت مربوطه
HDI حد بالا/ پایین کمیت )فرکانس، گشتاور و . . .( مرتبط با ورودی پالس

0%

P05.53100%

P05.xxولومفیلتر سیگنال ها : P05.36AI2 : P05.41AI3: P05.48HDI : P05.540.1s

P06:تنظیمات ترمینال‌های خروجی 

P06.00HDO 10 : خروجی دیجیتال0 : خروجی پالسمد ترمینال

P06.01Y1 ترمینال
17,16 : تکمیل8: فرکانس نهایی0:غیرفعال

PLC مرحله / سیکل
0

9 : فرکانس صفر1:درحال کار

P06.02
HDO ترمینال 

P06.00=1 اگر

2P00.04 : 10P08.25 : 18:راستگرد

0 3P00.05 :11P08.26 : 19:چپگرد

20 : فالت خارجی12 : آماده به کار4:جاگ

P06.03RO1 ترمینال

13P08.27 : 22 : پیش تحریک5:فالت

1 P08.32:6P11.09 : 1423: خروجی مجازی

P08.34 :7P11.11 : 15DC-Bus 24 : کفایت ولتاژ

P06.04RO2 285 : پمپ کمکی دوم27 : پمپ کمکی اولترمینال

P06.05بودن ترمینال‌های فوق )بصورت هگز(پلاریته خروجیها NO/NC0s

P06.06 
06.13

0sتاخیر در قطع / وصل ترمینال‌های فوق )ON/OFF Delay(تاخیر زمانی

P06.14AO1 ترمینال
7AI3 :12: توان موتور0: فرکانس موتور

0
13 : ورودی پالس8 : گشتاور تنظیمی1: فرکانس تنظیمی

P06.15AO2 140 و 15 : از مدباس9 : گشتاور موتور3 : دورموتورترمینال

P06.16
HDO ترمینال 

P06.00=0 اگر

22: جریان گشتاور10: ولوم کیپد4و5: جریان موتور
0

2و23 :  فرکانس شتاب6AI2 :11: ولتاژ موتور

P06.17  حد بالا/پایین

AO1 کمیت
AO1 حد بالا/پایین کمیت )فرکانس، گشتاور ...( مربوط به

0%

P06.19100%

P06.18  حد بالا/پایین

AO1 سیگنال
)0.5v=1mA درمد جریانی( AO1 حد بالا/پایین ولتاژ یا جریان

0v

P06.2010v

P06.22  حد بالا/پایین

AO2 کمیت
AO2 حد بالا/پایین کمیت )فرکانس، گشتاور ...( مربوط به

0%

P06.24100%

پیش فرض توضیحات نام پارامتر
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P07:پارامتر‌های کیپد و سیستم 

P07.000پسورد برای تنظیم پارامتر هارمز حفاظتی

P07.02عملکرد دکمه ها

یکان : دکمه 

QUICK/JOG
یکان : قفل دکمه ها

01

0: باز0 : غیر فعال

1: قفل1 : جاگ

2 : تغییر نمایش 

SHIFT بکمک
PRG/ESC 2: قفل فقط

4 : ریست مقدار 3UP/Down: تغییر جهت 

6 : شیفت 5P00.01 : استپ خلاصی

P07.03P00.01 شیفتQUICK/JOG با P00.01 تنظیم شیفت بین مقادیر مختلف

P07.04STOP در حالتهای مختلفتنظیم STOP/RST امکان استپ موتور با

P07.05
-07.07

مانیتور ترتیبی با 

SHIFT دکمه

 انتخاب پارامتر‌های مختلف برای مانیتور با استفاده از فشردن متناوب 

دکمه SHIFT در حالت کار یا توقف

P07.08-
07.10

ضرایب جهت تغییر 

نمایش 

 ضرایب جهت اصلاح مقدار نمایش داده شده برای مقادیر فرکانس،

سرعت دورانی و خطی
1

P07.12)Co( نمایش دمای ماژول خروجی اینورتر

P07.14نمایش ساعت کارکرد موتور

P07.15
P07.16

kWh نمابش انرژی مصرفی برحسب

P07.18
P07.20

نمایش مقادیر نامی توان / ولتاژ / جریان اینورتر

P06.23  حد بالا/پایین

AO2 سیگنال
)0.5v=1mA درمد جریانی( AO2 حد بالا/پایین ولتاژ یا جریان

0v

P06.2510v

P06.27  حد بالا/پایین

HDO کمیت
HDO حد بالا/پایین کمیت )فرکانس، گشتاور ...( مربوط به

0%

P06.29100%

P06.28  حد بالا/پایین

HDO سیگنال
)kHz برحسب ( HDO حد بالا/پایین فرکانس پالس خروجی

0

P06.3050

P06.xxفیلتر سیگنال هاAO1:P06.21AO2:P06.26HDO:P06.310s

پیش فرض توضیحات نام پارامتر
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P07.270: عدم فالتفالت فعلیOUt1,2,3 : 31و2وOC1,2,3 : 64و5و

UV :10OV1,2,3 : 97و8وOL1,2,3 : 2511و12و
P07.281 فالت قبل

EF :17SPI,SPO : 1413وOH1,2 : 1615و

P07.292 فالت قبلCE :18ItE : 19tE :20EEP :21

P07.303 فالت قبلPIDE :22bCE :23END :24PCE:26

UPE :27
 :28

DNE
ETH1,2 :33,32LL:36

P07.314 فالت قبل

** توضیحات بیشتر در جدول فالت ها در انتهای دفترچه P07.325 فالت قبل

جزئیات ثبت 

شده در لحظه 

وقوع فالت

2فالت قبل1فالت قبلفالت فعلی

P07.33P07.41P07.49فرکانس موتور

P07.34P07.42P07.50فرکانس شتاب

P07.35P07.43P07.51ولتاژ موتور

P07.36P07.44P07.52جریان موتور

DC-Bus ولتاژP07.37P07.45P07.53

P07.38P07.46P07.54دمای اینورتر

P07.39P07.47P07.55وضعیت ترمینال‌های ورودی

P07.40P07.48P07.56وضعیت ترمینال‌های خروجی

پیش فرض توضیحات نام پارامتر
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P08:تنظیمات پیشرفته

P08.00 
-08.05

ACC/DEC

2,3,4
DI شتابهای استارت/استپ 2و3و4 - قابل انتخاب با

P08.065فرکانس جاگHz

P08.07 
-08.08

شتاب ACC/DEC حرکت جاگشتابهای جاگ

P08.09 
-08.14

0Hzفرکانسهای پرش 1 تا 3 و دامنه پرش هرکدامفرکانس پرش

P08.15 
-08.18

تنظیمات مربوط به عملکرد Traverseعملکرد تراورس

P08.1900یکان: برای سرعتخطی دهگان: برای فرکانستعداد اعشار

P08.2001: غیر فعال 1: فعالکالیبراسیون آنالوگ

P08.25 شمارش نهایی و

میانی کانتر

با رسیدن تعداد شمارش کانتر به هریک از این مقادیر یک رله برای فعال 

شدن قابل تنظیم است.

0

P08.260

P08.270دقایق کارکرد موتور برای فعال شدن رله تنظیم شدهزمان کارکرد موتورmin

P08.280تعداد دفعات ریست اتوماتیک فالت و استارت مجدددفعات ریست فالت

P08.291تاخیر زمانی بین وقوع فالت تا استارت اتوماتیکتاخیر در ریستs

P08.300تاخیر زمانی بین وقوع فالت تا استارت اتوماتیکنرخ بالانسHz

P08.32 فرکانس 1 و 2 برای

عملکرد رله

با رسیدن تعداد شمارش کانتر به هریک از این مقادیر یک رله برای فعال 

شدن قابل تنظیم است.

50Hz

P08.3450Hz

P08.33 2 دامنه تاخیر 1 و

در قطع رله ها

P08.32 5دامنه تاخیر فرکانسی برای قطع رله فعال‌شده در%

P08.35P08.34 5دامنه تاخیر فرکانسی برای قطع رله فعال‌شده در%

P08.36 5دامنه فعال شدن رله در تنظیم روی فرکانس نهایی)8(دامنه عملکرد رله%

P08.370عملکرد چاپر ترمز دینامیکی)مقاومتی(: 0:غیرفعال 1:فعالترمز دینامیکی

P08.38ولتاژعملکرد چاپر ترمز)اگر ولتاژ نرمال است تغییر ندهید(ولتاژ عملکرد چاپر

P08.391پس ازتوقف موتورعملکرد فن درایوmin00:عملکردبهینه   1:دائماًروشن   2:تا

P08.40PWM و محدودیت فرکانس سوئیچینگتنظیمات PWM تنظیمات نوع

P08.42 
-08.47

UP/Down تنظیمات اضافی مربوط به ولوم کیپد و

P08.48 
-08.49

kWh تنظیم انرژی مصرفی اولیه درایو برحسب

P08.50Flux تخلیه انرژی ترمزی درون هسته موتور(ترمز( Flux 0قدرت ترمز

P08.51P17.35 0.56ضریب اصلاح نمایش جریان ورودی در پارامتر

پیش فرض توضیحات نام پارامتر
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P09.01P09.00=0 از کیپد وقتی Set-Point  0تنظیم%

P09.02
 محل اتصال 

فیدبک / سنسور

0AI2َ : 1AI3 : 2 : ولوم کیپد
0

5 : بیشترین AI3 و 4AI2: شبکه مدباس3 : چند پله ای

P09.030با افزایش دورموتور، مقدار سنسور 0: زیاد  1: کم   می‌شودمشخصه سیستم

P09.04 
-09-06

P,I,D ضرایب
 P09.04 : P ضریبP09.05 : I ضریب

P09.06 : D ضریب

P09.070.1فاصله زمانی نمونه برداری از فیدبک / سنسور نمونه برداریs

P09.080محدوده مجاز خطا که در آن محدوده دور ثابت می ماند.اختلاف مجاز%

P09.09 حداکثر و حداقل

فرکانس
حداقل / حداکثر فرکانس مجاز در کنترل PID ) برحسب %(

100

P09.100

P09.11تشخیص قطع

فیدبک / سنسور

اگر مقدار فیدبک کمتر از P0.9.11 باشد و زمانی به اندازه

 P09.12 هم سپری شود، اعلام فالت PIDE  می‌شود

100

P09.120

P09.14 P دوم برای اعمال در فرکانس‌های پایینضریب P 1ضریب

P09.15ACC/SEC شتابPID 0شتاب استارت /  استپ در حالت کنترلs

P10.00PLC 10 : ادمه در دور نهایی2: تکرار سیکل0: فقط 1 سیکلتکرار سیکل%

P10.01درصورت قطع برق : 0: عدم ذخیره  1: ذخیرهذخیره وضعیت PLC 0وضعیت

P10.02 
P10.33 تا

16 پله فرکانس و 

زمان هرکدام

 پارامتر‌های زوچ )مثلا P10.06 (   : فرکانس پله )100%...100-(

پارامتر‌های فرد )مثلا P10.07 (   : زمان کارکرد فرکانس متناظر

P10.34 
P10.35 تا 

 انتخاب شتاب

ACC/DEC

 انتخاب از بین شتابهای 4-1 برای 16 پله سرعت فوق

)P00.11,P00.12( اصلی است ACC/DEC پیش فرض

P10.36PLC 00 : استارت از ابتدا     1: از آخرین نقطه کارکرد قبل توقفنقطه شروع

P10.370واحد پارامترهای زمان کارکرد پله ها :  0 : ثانیه    1 : دقیقهواحد زمان

P10:تنظیمات PLC  داخلی و عملکرد چند سرعته

P11:تنظیمات  حفاظتی

P11.00
 یکان : حفاظت قطع فاز

 ورودی )نرم افزاری(
0 : غیر فعال  1 : فعال

 دهگان : حفاظت قطع فاز
 خروجی )نرم افزاری(

0 : غیر فعال  1 : فعال

 دهگان : حفاظت قطع فاز
 ورودی )سخت افزاری(
0 : غیر فعال  1 : فعال

010  
یا

110

PID تنظیمات کنترل:P09

P09.00
 محل تنظیم 

Set-point

P09.01 : 01 : ولوم کیپدAI2َ : 2AI : 3
0

6 : شبکه مدباس5: چند پله ای4 : ورودی پالس

P09.01P09.00=0 از کیپد وقتی Set-Point  0تنظیم%

پیش فرض توضیحات نام پارامتر

https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/787/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%A7%D8%AA%D9%88%D9%85%D8%A7%D8%B3%DB%8C%D9%88%D9%86/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1/%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%B1%D8%AA%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D9%86%D9%88%D8%AA-invt
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P11.11جریان عملکرد رلهP11.12 کمتر شود و مدت زمانی به اندازه P11.11 اگر جریان موتور از 

ادامه یابد، رله تنظیم شده عمل میکند

50%

P11.121شیب کاهش دورs

P11.13
تنظیم عملکرد

رلۀ فالت
 یکان : هنگام فالت آندر ولتاژ       دهگان : هنگام ریست اتوماتیک

0 : فعال        1: غیرفعال            فالت :    0 : فعال      1 : غیر فعال
00

P11.16
یکان : کاهش اتوماتیک دور در صورت افت 

 ولتاژ شبکه
0 : غیر فعال   1 فعال

ACC/DEC دهگان : سوئیچ اتوماتیک به 
P08.36 دوم در بالای فرکانس 

0 : غیر فعال    1 : فعال
00

P17: پارامتر‌های مانیتورینگ

ورودی پالس P17.22 DC-Bus ولتاژ P17.11 فرکانس تنظیمی P17.00

PID ست پوینت P17.23 دیجیتالهای ورودی P17.12 فرکانس موتور P17.01

PID فیدبک P17.24 رله‌های‌ خروجی P17.13 ولتاژ موتور P17.03

Cosφ  موتور P17.25 گشتاور تنظیمی P17.15 جریان موتور P17.04

)min( کارکرد موتور P17.26 شمارش کانتر P17.18 سرعت موتور P17.05

جریان ورودی P17.35 ولوم کیپد P17.19 توان موتور P17.08

دفعات اضافه بار P17.37 AI2 P17.20 گشتاور موتور P17.09

PID خروجی P17.38 AI3 P17.21 فرکانس روتور P17.08

توجــه : بعــد از تنظیــم پارامترهــای درایــو جهــت افزایــش دقــت و قــدرت، Autotume مفیــد 

 P00.15=1  اســت. بدیــن منظــور شــفت  موتــور را از بــار جداکنیــد تــا آزاد بچرخــد؛ ســپس

قراردهیــد. )اگــر شــفت آزاد نمی‌شــود P00.15=2 قــرار دهیــد(  نهایتــاً دکمــه  RUN را زده  و 

ــود. ــوش ش ــمک زن RUN/TUNE خام ــا LED چش ــید  ت ــر  باش منتظ

QUICK/ بــرای اطمینــان از صحــت جهــت چرخــش موتــور، دکمــه Autotune توجــه : بعــد از

JOG را فشــار دهیــد تــا موتــور بــه آرامــی بچرخــد. اگــر جهــت چرخــش اشــتباه اســت، جــای دو 

فــاز خروجــی را جابجــا کنیــد.

P11.01 هنگام افت ولتاژ

لحظه ای شبکه

00 : تداوم کارکد با کاهش دور مدیریت شده   1: اعلام فالت

P11.02)Hz/s برحسب( P11.01=0 10شیب کاهش دور در حالت

P11.03 هنگام اضافه ولتاژ در

کاهش دور

01 : اعلام فالت    1: مدیریت اضافه ولتاژ با عدم کاهش دور

P11.04)% برحسب( P11.03=1 130مقدار اضافه ولتاژ برای حالت

P11.05)برای غیرفعال کردن حفاظت جریانی )پیش فرض فعال است

P11.06محدود کردن جریان موتور باکاهش دور )هنگام کارعادی( یا با توقف محدودیت جریان

)ACC - افزایش دور ) هنگام شتاب گیری P11.0710شیب کاهش دورHz/s

P11.09جریان عملکرد رلهP11.10 بیشتر شود و مدت زمانی به اندازه P11.09 اگر جریان موتور از 

ادامه یابد، رله تنظیم شده عمل میکند P11.101شیب کاهش دورs

پیش فرض توضیحات نام پارامتر
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